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เจ-าของลิขสิทธิ ์

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล9านนา 

 

 

 

บรรณาธิการ 

 

นายรัตนพล พนมวัน ณ อยุธยา 

รักษาราชการแทน  ผู9อำนวยการสถาบันวิจัยและพัฒนา   

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล9านนา 

 

 

เผยแพร=  

กันยายน 2568 

จัดทำโดย 

 

 

สถาบันวิจัยและพัฒนา  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล-านนา 

98 หมู= 8 ตำบลปPาปQอง อำเภอดอยสะเก็ด จังหวัดเชียงใหม= 50220 
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หน6วยงานภายใน                          

 
 

 
 

 

 



คำนำ 
สมาคมส%งเสริมนวัตกรรมและการประดิษฐ6ไทย และมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล?านนา พร?อมด?วย

เค รือข% ายความร%วม มือร%วม กัน จัดงานการประชุม วิชาการวิ จัยและน วัตกรรมสร?างสรรค6  ค ร้ัง ท่ี  11  

The 11th Conference on Research and Creative Innovations (CRCi 2025) แบบออนไลน6 ระหว%างวันท่ี  

7 – 8 สิงหาคม 2567 ณ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล?านนา จังหวัดเชียงใหม% เพ่ือเปfนเวทีแลกเปล่ียนเรียนรู? 

และนำเสนอผลงานวิจัย ของนักวิจัยในระดับชาติ และพัฒนาเครือข%ายความร%วมมือทางวิชาการในระดับสาขา 

คณะ และมหาวิทยาลัย ในระดับชาติ โดยในพิธีเปlดได?รับเกียรติจาก รองศาสตราจารย6วิเชษฐ6 ทิพย6ประเสริฐ  

รักษาราชการแทนอธิการบดี มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล?านนา เปfนประธานเปlดงาน  ซ่ึงการจัดงานคร้ังน้ี 

เปfนความร%วมมือของเครือข%าย ได?แก% มหาวิทยาลัยแม%โจ? มหาวิทยาลัยมหาจุฬาลงกรณราชวิทยาลัย วิทยาเขต

เชียงใหม% มหาวิทยาลัยราชภัฏเชียงใหม% มหาวิทยาลัยเชียงใหม% มหาวิทยาลัยฟาร6อีสเทอร6น มหาวิทยาลัยพายัพ 

มหาวิทยาลัยนอร6ท-เชียงใหม% มหาวิทยาลัยพิษณุโลก มหาวิทยาลัยราชภัฏลำปาง สมาคมการค?าผู?ประกอบการ

ผลิตเคร่ืองจักรช้ินส%วนโลหะและอุตสาหกรรมสนับสนุนไทย สมาพันธ6เอสเอ็มอีไทย สมาคมสำนักงานสอบบัญชีไทย 

สมาคมนักบัญชีไทย สมาคมการค?าธุรกิจส่ือส่ิงพิมพ6ภาคเหนือ 

การประชุมวิชาการฯ คร้ังน้ีประกอบด?วย (1) การบรรยายพิเศษ หัวข?อ เร่ือง "Next Step : ยกระดับขีด

ความสามารถของประเทศ ด?วยการพลิกโฉมมหาวิทยาลัยเครือข%ายภาคเหนือตอนบนและกระบวนการจัดการ

งานวิจัย องค6ความรู?เทคโนโลยีและนวัตกรรมสู%อนาคต" โดย รศ.ดร. พีรเดช ทองอำไพ ท่ีปรึกษาหน%วยบริหาร

จัดการทุนด?านการพัฒนาระดับพ้ืนท่ี (บพท.) (2) เสาวนาวิชาการ เร่ือง "นวัตกรรมจากมหาวิทยาลัยไปพัฒนา

ชุมชน และความท?าทาย นวัตกรรมไทยสู%นวัตกรรมโลก" วิทยากรเสวนา โดย คุณปรเมศวร6 อริเดช ผู?อำนวยการ

สำนักงานกองทุนหมู%บ?านและชุมชนเมืองแห%งชาติ สาขาเขต 1 (มิติผู?บริหาร กองทุนหมู%ชุมชนเมืองแห%งชาติ)  

คุณจิรภัทร จะวะนะ ประธานบริษัท สยามทูลส6 เอ็นจิเนียร่ิง จำกัด (มิติผู?บริหารสถานประกอบการ) 

รศ.ดร. พีรเดช ทองอำไพ ท่ีปรึกษาหน%วยบริหารจัดการทุนด?านการพัฒนาระดับพ้ืนท่ี (บพท.) (มิติผู?บริหาร  

แหล%งทุนระดับพ้ืนท่ี) รศ.ดร.อัญชลี สงวนพงษ6 ท่ีปรึกษาสมาคมส%งเสริมนวัตกรรมและส่ิงประดิษฐ6ไทย ATIP  

(มิติผู?บริหาร สมาคมส%งเสริมนวัตกรรม ฯ ) ผู?ดำเนินรายการ ผศ.วิสูตร อาสนวิจิตร รองผู?อำนวยการสถาบันวิจัย

และพัฒนา และคุณสุริยนต6 สูงคำ เจ?าหน?าท่ีวิจัย สถาบันวิจัยและพัฒนา มทร.ล?านนา การนำเสนอผลงาน  

ภาคบรรยาย 8 กลุ%มสาขา และผ%านการประเมินเข?าร%วมนำเสนอในงานประชุมวิชาการฯจำนวน 93 ผลงาน  

 

 

สถาบันวิจัยและพัฒนา 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล9านนา 



 

 

 

 

 

สมาคมส%งเสริมนวัตกรรมและการประดิษฐ6ไทยและมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล?านนา พร?อมด?วย

เครือข%ายความร%วมมือร%วมกันจัดงานการประชุมวิชาการวิจัยและนวัตกรรมสร?างสรรค6  ค ร้ังท่ี  11“ 

The 11th Conference on Research and Creative Innovations (CRCi 2025) ระหว%างวันท่ี 7 – 8 สิงหาคม 

2567 ณ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล?านนา จังหวัดเชียงใหม% สมาคมฯ ได?เข?าร%วมดำเนินการในการจัดงาน 

ต้ังแต% CRCi คร้ังท่ี 6 ปÜ 2563 นับถึงปáจจุบัน และในปÜน้ีได?เปfนผู?ดำเนินการหลักในการจัดงาน CRCi 2025 เพ่ือเปfน

เวทีแลกเปล่ียนเรียนรู? และนำเสนอผลงานวิจัย ของนักวิจัยในระดับชาติ และพัฒนาเครือข%ายความร%วมมือทาง

วิชาการในระดับสาขา คณะ และมหาวิทยาลัย ในระดับชาติ โดยในพิธีเปlดได?รับเกียรติ จากรองศาสตราจารย6 

วิเชษฐ6 ทิพย6ประเสริฐ รักษาราชการแทนอธิการบดี มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล?านนา เปfนประธานเปlดงาน  

ซ่ึงการจัดงานคร้ังน้ี เปfนความร%วมมือของเครือข%ายประกอบด?วย สมาคมการค?าผู?ประกอบการผลิตเคร่ืองจักร

ช้ินส%วนโลหะและอุตสาหกรรมสนับสนุนไทย สมาพันธ6เอสเอ็มอีไทย สมาคมสำนักงานสอบบัญชีไทย สมาคม 

นักบัญชีไทย สมาคมการค?าธุรกิจส่ือส่ิงพิมพ6ภาคเหนือ มหาวิทยาลัยเชียงใหม% มหาวิทยาลัยแม%โจ? มหาวิทยาลัย 

มหาจุฬาลงกรณราชวิทยาลัย วิทยาเขต เชียงใหม% มหาวิทยาลัยพายัพ มหาวิทยาลัยฟาร6อีสเทอร6น มหาวิทยาลัย

นอร6ท-เชียงใหม% มหาวิทยาลัยราชภัฏเชียงใหม% มหาวิทยาลัยราชภัฏลำปาง มหาวิทยาลัยพิษณุโลก เพ่ือท่ีจะได?

นำเสนอผลงานวิจัยอันเปfนประโยชน6ต%อการพัฒนาสังคมไทยให?เกิดความเข?มแข็งและย่ังยืน มหาวิทยาลัย

เทคโนโลยีราชมงคลล?านนา ขอขอบพระคุณหน%วยงานท่ีให?เกียรติเปfนเจ?าภาพร%วม และขอบคุณวิทยากรบรรยาย

พิเศษ ผู?ทรงคุณวุฒิ นักวิจัย ผู?ร%วมประชุมและนำเสนอผลงานวิจัย คณะกรรมการดำเนินการจัดประชุมวิชาการทุก

ท%าน รวมท้ังบุคลากรสังกัดมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล?านนา ท่ีมีส%วนร%วมในการจัดประชุมวิชาการในคร้ังน้ี  

 

 

               (ผู?ช%วยศาสตราจารย6สุทัศน6 บุรีภักดี) 

               นายกสมาคม 

                              สมาคมส%งเสริมนวัตกรรมและการประดิษฐ6ไทย 

 

สารจากนายกสมาคมส6งเสริมนวัตกรรม
และการประดิษฐBไทย 

 
 



                                                                                                    

สมาคมส%งเสริมนวัตกรรมและการประดิษฐ6ไทยและมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล?านนา พร?อมด?วย

เค รือข% ายความร%วม มือร%วม กัน จัดงานการประชุม วิชาการวิ จัยและน วัตกรรมสร?างสรรค6  ค ร้ัง ท่ี  11  

The 10th Conference on Research and Creative Innovations (CRCi 2025) ระหว%างวันท่ี 7 – 8 สิงหาคม 

2567 ณ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล?านนา จังหวัดเชียงใหม% เพ่ือเปfนเวทีแลกเปล่ียนเรียนรู? และนำเสนอ

ผลงานวิจัย ของนักวิจัยในระดับชาติ และพัฒนาเครือข%ายความร%วมมือทางวิชาการในระดับสาขา  

คณะ และมหาวิทยาลัย ในระดับชาติ ซ่ึงการจัดงานคร้ังน้ีเปfนความร%วมมือของเครือข%ายประกอบด?วย  

สมาคมการค?าผู?ประกอบการผลิตเคร่ืองจักรช้ินส%วนโลหะและอุตสาหกรรมสนับสนุนไทย สมาพันธ6เอสเอ็มอีไทย 

สมาคมสำนั กงานสอบ บัญ ชี ไทย  สมาคม นัก บัญ ชี ไทย  สมาคมกาค? า ธุ ร กิ จ ส่ื อ ส่ิ งพิ มพ6 ภ าค เห นื อ 

มหาวิทยาลัยเชียงใหม% มหาวิทยาลัยแม%โจ? มหาวิทยาลัยมหาจุฬาลงกรณราชวิทยาลัย วิทยาเขต เชียงใหม% 

มหาวิทยาลัยพายัพ มหาวิทยาลัยฟาร6อีสเทอร6น มหาวิทยาลัยนอร6ท-เชียงใหม% มหาวิทยาลัยราชภัฏเชียงใหม% 

มหาวิทยาลัยราชภัฏลำปาง มหาวิทยาลัยพิษณุโลก เพ่ือท่ีจะได?นำเสนอผลงานวิจัยอันเปfนประโยชน6ต%อการพัฒนา

สังคมไทยให?เกิดความเข?มแข็งและย่ังยืน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล?านนา ขอขอบพระคุณหน%วยงานท่ีให?

เกียรติเปfนเจ?าภาพร%วม และขอบคุณวิทยากรบรรยายพิเศษ ผู?ทรงคุณวุฒิ นักวิจัย ผู?ร%วมประชุมและนำเสนอ

ผลงานวิจัย คณะกรรมการดำเนินการจัดประชุมวิชาการทุกท%าน รวมท้ังบุคลากรสังกัดมหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 

ราชมงคลล?านนา ท่ีมีส%วนร%วมในการจัดประชุมวิชาการในคร้ังน้ี  

 

                                                                                 

 

               (รองศาสตราจารย6วิเชษฐ6  ทิพย6ประเสริฐ) 

               รักษาราชการแทนอธิการบดี 

                              มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล?านนา 

 

 

สารจากอธิการบดี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลHานนา 
 



 
 

 
 

Āลักการและüัตถุประÿงค์ 
การประชุมüิชาการüิจัยและนüัตกรรมÿร้างÿรรค์ เป็นการเผยแพร่ผลงานüิชาการระดับชาติ นำเÿนĂบทคüามในที่ประชุมüิชาการและ

บทคüามฉบับÿมบูรณ์ (FULL PAPER) ได้รับการตีพิมพ์ในรายงานÿืบเนื่Ăงจากการประชุมüิชาการ (PROCEEDINGS) โดยมีคณะกรรมการจัด

ประชุม ประกĂบด้üย ผู้ทรงคุณüุฒิที่มีผลงานเป็นที่ยĂมรับในÿาขาüิชานั้นๆ นĂกĀน่üยงานเจ้าภาพ ไม่น้Ăยกü่าร้Ăยละ 25 โดยต้Ăงมีผู้ประเมิน

บทคüามที่เป็นผู้เช่ียüชาญในÿาขานั้น และมีบทคüามที่มาจากĀน่üยงานภายนĂกไม่น้Ăยกü่า 3 Āน่üยงาน และรüมกันแล้üไม่น้Ăยกü่าร้Ăยละ 25 
 
üัตถุประÿงค์   

1. เพืĂ่เป็นเüทีแลกเปลี่ยนเรียนรู้และนำเÿนĂผลงานüิจัย ÿิ่งประดิþฐ์ นüัตกรรม และผลงานÿร้างÿรรค์ขĂงนักüิจัยในระดับชาติ  
2. เพื่ĂพัฒนาเครืĂข่ายคüามร่üมมืĂทางüิชาการ  

 
รูปแบบการจัดประชุม  

ประกĂบด้üยกิจกรรม การบรรยายพิเýþ การเÿüนาทางüิชาการ การนำเÿนĂผลงานทางüิชาการ ดังนี ้
 การนำเÿนĂบทคüามüิจัยแบบบรรยาย   
 การนำเÿนĂผลงานÿิ่งประดิþฐ์ นüัตกรรม ผลงานÿร้างÿรรค์   

 
ÿาขาท่ีเปิดรับ I MAIN THEME 
 (01-ENG) งานüิจัย ด้าน üิýüกรรม พลังงาน และเทคโนโลยี  
 (02-SCI) งานüิจัย ด้าน üิทยาýาÿตร์ กายภาพ ÿุขภาพ และชีüภาพ  
 (03-AGRI) งานüิจัย ด้าน เทคโนโลยีเกþตร และĂาĀาร  
 (04-BA) งานüิจัย ด้าน บริĀารธุรกิจ และýิลปýาÿตร์  
 (05-ART) งานüิจัย ด้าน ýิลปกรรม และÿถาปัตยกรรมýาÿตร์ 
 (06-SE) งานüิจัยรับใช้ÿังคม / งานüิจัยนüัตกรรมชุมชน  
 (07-R2R) งานประจำÿู่งานüิจัย  
 (08-EDU) งานüิจัยด้านการýึกþา  
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üันที่ 7 ÿิงĀาคม 2568 เüลา 08.30 – 16.30 น. 
เüลา กำĀนดการ ĀมายเĀตุ 
08.30 - 09.00 น. ลงทะเบียน  
09.00 - 09.30 น. พิธีเปิด 

❖ กล่าüรายงาน โดย รý.ดร.อัญชลี ÿงüนพงþ์  
ที่ปรึกþาÿมาคมÿ่งเÿรมินüัตกรรมและÿิ่งประดิþฐไ์ทย ATIP 
❖ กล่าüต้อนรับและกล่าüเปิด โดย รý.üิเชþฐ ทิพย์ประเÿริฐ  

รักþาราชการแทนĂธิการบดี มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

Ā้ĂงประชุมทĂงกüาü 
 

ถ่ายทĂดÿด 

FACEBOOK 

ÿถาบันüิจัยและพัฒนา 

มทร.ล้านนา 
HTTPS://WWW.FACEBO
OK.COM/RDIRMUTLCM 

 

 

 
 
 

09.30 - 10.30 น. บรรยายพิเýþ เรื่Ăง "NEXT STEP : ยกระดับขีดความÿามารถของประเทศ ด้วยการพลิก

โฉมมĀาวิทยาลัยเครือข่ายภาคเĀนือตอนบนและกระบวนการจดัการงานวิจัย องค์ความรู้

เทคโนโลยีและนวัตกรรมÿู่อนาคต" 
❖ üิทยากร รý.ดร. พีรเดช ทองอำไพ  

ที่ปรึกþาĀน่üยบริĀารจัดการทุนดา้นการพัฒนาระดับพื้นท่ี (บพท.) 
10.45 - 12.00 น. เÿüนาüิชาการ เรื่Ăง "นวัตกรรมจากมĀาวิทยาลยัไปพัฒนาชุมชน และความท้าทาย 

นวัตกรรมไทยÿู่นวัตกรรมโลก" 
üิทยากร  
❖ คุณปรเมýüร์ อริเดช 

ผู้ĂำนüยการÿำนักงานกĂงทุนĀมูบ่้านและชุมชนเมืĂงแĀ่งชาติ ÿาขาเขต 1  
(มิติผู้บริĀาร กĂงทุนĀมู่ชุมชนเมืĂงแĀ่งชาติ) 
❖ คุณจิรภัทร จะüะนะ  

ประธานบริþัท ÿยามทลูÿ์ เĂ็นจเินียริ่ง จำกัด  
(มิติผู้บริĀารÿถานประกĂบการ) 
❖ รý.ดร. พีรเดช ทองอำไพ  

ที่ปรึกþาĀน่üยบริĀารจัดการทุนดา้นการพัฒนาระดับพื้นท่ี (บพท.)  
(มิติผู้บริĀาร แĀล่งทุนระดับพื้นท่ี) 
❖ รý.ดร.อัญชลี ÿงüนพงþ์  

ที่ปรึกþาÿมาคมÿ่งเÿรมินüัตกรรมและÿิ่งประดิþฐไ์ทย ATIP 
(มิติผู้บริĀาร ÿมาคมÿ่งเÿริมนüตักรรม ฯ) 
ผู้ดำเนินรายการ 
ผý.üิÿตูร Ăาÿนüิจติร รĂงผู้Ăำนüยการÿถาบันüจิัยและพัฒนา มทร.ล้านนา 
คุณÿรุิยนต์ ÿูงคำ เจ้าĀน้าที่üิจยั ÿถาบันüิจัยและพัฒนา มทร.ล้านนา 

10.45 - 12.00 น. นำเÿนอผลงานออนไลน์ ผ่านระบบ ZOOM (ช่üงเช้า)  
12.00 - 13.00 น. พักเที่ยง  
13.00 - 16.30 น. นำเÿนอผลงานออนไลน์ ผ่านระบบ ZOOM (ช่üงบ่าย)  
13.00 - 16.30 น.  ประชุมเครือข่ายÿมาคม/ÿถาบันอุดมýึกþา Ā้Ăงประชุม 
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üันที่ 8 ÿิงĀาคม 2568 เüลา 09.30 – 10.30 น. 
เüลา กำĀนดการ ĀมายเĀตุ 
09.30 - 10.30 น. ประกาýผลรางüัลบทคüามดีเด่น 9 กลุ่มÿาขา 

พิธีปิด 
❖ กล่าüปิด โดย รý.ดร.อัญชลี ÿงüนพงþ์  

ที่ปรึกþาÿมาคมÿ่งเÿรมินüัตกรรมและการประดิþฐ์ไทย ATIP 

ถ่ายทĂดÿด FACEBOOK 

HTTPS://WWW.FACEBOOK
.COM/RDIRMUTLCM 
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กำĀนดการนำเÿนอผลงานภาคบรรยายออนไลน์ 
üันที่ 7 ÿิงĀาคม 2568 เüลา 10.45 - 12.15 น. (ช่üงเช้า) 

Ā้ĂงนำเÿนĂ เüลา ÿาขา 
1-BA/1 10.45-12.00 งานüิจัย ด้าน บริĀารธุรกิจ และýลิปýาÿตร์ 1 
2-BA/2 10.45-12.00 งานüิจัย ด้าน บริĀารธุรกิจ และýลิปýาÿตร์ 2 

3-ENG/1 10.45-12.15 งานüิจัย ด้าน üิýüกรรม พลังงาน และเทคโนโลยี 1 
4-ENG/2 10.45-12.00 งานüิจัย ด้าน üิýüกรรม พลังงาน และเทคโนโลยี 2 

5-R2R/CONTEST 10.45-12.00 งานประจำÿู่งานüิจัย และการประกüดÿิ่งประดิþฐ์ นüัตกรรม ผลงานÿร้างÿรรค์ 
6-SCI 10.45-11.45 งานüิจัย ด้าน üิทยาýาÿตร์ กายภาพ ÿุขภาพ และชีüภาพ 

7-SE/ART 10.45-12.00 
งานüิจัยรับใช้ÿังคม 

/ งานüิจัยนüัตกรรมชุมชน และงานüิจัย ด้าน ýิลปกรรม และÿถาปตัยกรรมýาÿตร์ 
8-EDU 10.45-12.00 งานüิจัยด้านการýึกþา 

üันที่ 7 ÿิงĀาคม 2568 เüลา 13.00 – 15.30 น. (ช่üงบ่าย) 
Ā้ĂงนำเÿนĂ เüลา ÿาขา 

1-BA/1 13.00-14.15 งานüิจัย ด้าน บริĀารธุรกิจ และýลิปýาÿตร์ 1 
2-BA/2 13.00-14.15 งานüิจัย ด้าน บริĀารธุรกิจ และýลิปýาÿตร์ 2 

3-ENG/1 13.00-14.15 งานüิจัย ด้าน üิýüกรรม พลังงาน และเทคโนโลยี 1 
4-ENG/2 13.00-15.15 งานüิจัย ด้าน üิýüกรรม พลังงาน และเทคโนโลยี 2 

5-R2R/CONTEST 13.00-13.45 งานประจำÿู่งานüิจัย และการประกüดÿิ่งประดิþฐ์ นüัตกรรม ผลงานÿร้างÿรรค์ 
6-AGRI/1 13.00-15.30 งานüิจัย ด้าน เทคโนโลยีเกþตร และĂาĀาร 1 
7-AGRI/2 13.00-15.30 งานüิจัย ด้าน เทคโนโลยีเกþตร และĂาĀาร 2 
8-EDU 13.00-14.30 งานüิจัยด้านการýึกþา 

 

 
LINK : HTTPS://RMUTL.LINK/5JSTEAF  
MEETING ID: 922 4179 1592 PASSCODE: 306364 
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รายนามผู้ทรงคุณüุฒิพิจารณาบทคüาม 

ผý.ดร. พิมÿิริ ติยายน จุāาลงกรณ์มĀาüิทยาลัย 
ผý.ดร. ýุภลักþณ์ ÿถิรชีüิน มĀาüิทยาลัยเกþตรýาÿตร์ 
รý.ดร. ÿุทธิพจน์ üงý์ฤกþ์ดี มĀาüิทยาลัยเกþตรýาÿตร์ 
ผý.ดร. จุฑาทิพย์ เฉลิมผล มĀาüิทยาลัยเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. ดรุณี นาพรĀม มĀาüิทยาลัยเชียงใĀม่ 
รý.ดร. ธงชัย ภูüนาถüิจิตร มĀาüิทยาลัยเชียงใĀม่ 

ดร. นเรý ÿุยะโรจน์ มĀาüิทยาลัยเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. นทัต Ăัýภาภรณ์ มĀาüิทยาลัยเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. ประพัณฐ์ Āลüงÿุข มĀาüิทยาลัยเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. พิชญลักþณ์ พิชญกุล มĀาüิทยาลัยเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. ýักดา ÿüาทะนันทน์ มĀาüิทยาลัยเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. ÿุทธิเทพ รมยเüýม์ มĀาüิทยาลัยเชียงใĀม่ 
รý.ดร. ÿุนทรพจน์ ดำรงค์พานิช มĀาüิทยาลัยเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. ÿุนทรี คนเที่ยง มĀาüิทยาลัยเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. Āริพล ธรรมนารักþ์ มĀาüิทยาลัยเชียงใĀม่ 
รý.ดร. คมกฤตย์ ชมÿุüรรณ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีพระจĂมเกล้าธนบุรี 

ý.ดร. เมธีพจน์ พัฒนýักดิ์ 
มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีพระจĂมเกล้าพระ

นครเĀนืĂ 

ดร. ฐÿรรพร แÿงÿุขเĂ่ียม 
มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีพระจĂมเกล้าพระ

นครเĀนืĂ 

ผý.ดร. พงþ์ýักดิ์ นิ่มดำ 
มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีพระจĂมเกล้าพระ

นครเĀนืĂ 

รý.ดร. พิเชþฐ์ ýรียรรยงค์ 
มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีพระจĂมเกล้าพระ

นครเĀนืĂ 

ดร. ÿุกาญจนา เลขพัฒน์ 
มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีพระจĂมเกล้าพระ

นครเĀนืĂ 
ผý.ดร. รุ่งทิüา üงค์ไพýาลฤทธิ์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลกรุงเทพ 
ผý.ดร. ปกรณ์เกียรติ์ เýüตเมธิกุล มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
ผý.ดร. Ăานนท์ นิยมผล มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
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ผý.ดร. กันต์พงþ์ ýรีÿถิตย์ 
มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคล

รัตนโกÿินทร์ 

ผý.ดร. ÿมใจ ÿืบเÿาะ 
มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคล

รัตนโกÿินทร์ 
Ă. เกิดýิริ ชมภูกาüิน มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ดร. เÿกÿรร üงý์ýิริ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý. เĂกชัย ดüงใจ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý.ดร. ไกรลาý ดĂนชัย มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý. ไพโรจน์ ไชยเมืĂงชื่น มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

รý.ดร. ไพบูลย์ Āล้าÿมýรี มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ไพรพันธ์ ธนเลิýโýภิต มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. กฤþดา ยิ่งขยัน มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. กันยาพร ไชยüงý์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. จิรพัฒน์พงþ์ เÿนาบุตร มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ชัชฎาพร ปุกแก้ü มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ชาญชัย เดชธรรมรงค์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
รý.ดร. ชิติ ýรีตนทิพยื มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ญาณี คีรีต๊ะ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý. ณรงค์ นันทกุýล มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ณัฐชัย เที่ยงบูรณธรรม มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý. ณัฐüุฒิ พานิชเจริญ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ดร. ตะüัน üาทกิจ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý.ü่าที่ ร.ต.ดร. ทนงýักดิ์ ÿัÿดีแพง มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ทüีชัย กาāÿินธุ์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ธีระýักดิ์ ÿมýักดิ์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
รý.ดร. นเรý Ăินต๊ะüงค์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. นงนุช เกตุ้ย มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ดร. นทีทิพย์ ÿüัÿดิ์รักþา มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. นพพร พัชรประกิติ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ดร. นรเýรþฐ์ เตชะ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
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Ă. นิตยา เĂกบาง มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. นิĂร โฉมýรี มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
รý.ดร. บัญจรัตน์ โจลานันท์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. บุþบา ชมิดท์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
Ă.ดร. ปกรณ์ จันทร์Ăินทร์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
Ă.ดร. ปภาüดี เนตรÿุüรรณ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý.ดร. ประเÿริฐ ลืĂโขง มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
รý.ดร. ประชา ยืนยงกุล มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý. ปริญญาüดี ýรีตนทิพย์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
Ă.ดร. ปüียา รักนิ่ม มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý.ดร. พลกฤþณ์ ทุนคำ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ดร. พีรยา ÿมýักดิ์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý.ดร. ภาคภูมิ จารุภูมิ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. มงคลกร ýรีüิชัย มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý. ยุรธร จีนา มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ดร. รจนา บุญลพ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý. รุ่ง Āมูล้Ăม มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

รý.ดร. รุ่งนภา ช่างเจรจา มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ลัดดา ปินตา มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. üรจักร์ เมืĂงใจ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ดร. üรรณüิÿา Ă่ินแก้üปüงคำ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
รý.ดร. üัชรินทร์ ÿิทธิเจริญ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
รý.ดร. üาณิช Āลิมüานิช มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý. üิÿูตร Ăาÿนüิจิตร มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ดร. ýýิพัชร์ ÿันกลกิจ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý. ýักดิ์ÿายันต์ ใยÿามเÿน มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ดร. ýิริขüัญ ปัญญาเรียน มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý. ýิรินภา ใจเมืĂง มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý.ดร. ýิริüิมล ณ เชียงใĀม่ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
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ผý.ดร. ýิüโรฒม์ ýิริลักþณ์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
รý.ดร. ýุภกิต แก้üดüงตา มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý. ÿันติ ช่างเจรจา มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
รý.ดร. ÿิริโฉม พิเชþฐบุญเกียรติ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ÿุบงกช โตไพบูลย์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ÿุภรพรรณ คนเฉียบ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ÿุภาüดี ýรีแย้ม มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý.ü่าที่ ร.ท. ÿุรพิน พรมแดน มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ÿุรีüรรณ ราชÿม มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. ÿุüรรณ จันทร์Ăินทร์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý. Āฤทัย Ăาþากิจ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. Ăดิýร โĂดýรี มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
รý.ดร. Ăนุชา จันทรบูรณ์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý. Ăมรชัย ล้ĂทĂงคำ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
รý.ดร. Ăรไท ครุธเüโช มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
ผý.ดร. Ăรþา ÿิระþากมล มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

ผý. Ăัจฉราพร แปลงมาลย์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
นางÿาü ปĂงÿุข ýรีชัย มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านา 

รý. เดช เĀมืĂนขาü มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลýรีüิชัย 
ผý.ดร. ภาณุ พร้Ăมพุทธางกูร มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลýรีüิชัย 
รý.ดร. ÿุชาดา บุญเลิýนิรันดร์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลÿุüรรณภูมิ 

ดร. ýิรินันท์ ละýรีจันทร์ มĀาüิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลĂีÿาน 
รý.ดร. เกýÿุดา ÿิทธิÿันติกุล มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
ผý.ดร. ไพโรจน์ üงý์พุทธิÿิน มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
รý.ดร. จงกลบดินทร์ แÿงĂาÿภüิริยะ มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
รý.ดร. ชัยยý ÿัมฤทธิ์ÿกุล มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
ผý.ดร. ทัดพงý์ Ăüิโรธนานนท์ มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
รý.ดร. ธีรนุช เจริญกิจ มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
ผý.ดร. นพพร บุญปลĂด มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
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ดร. ปานแพร เชาüน์ประยูร Ăุดมรักþาทรัพย์ มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
ดร. พฤกþ์ ชูÿังข์ มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 

รý.ดร. พัชรินทร์ ÿุภาพันธ์ มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
ผý.ดร. ภัทริกา มณีพันธ์ มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
ผý.ดร. üินัย üิริยะĂลงกรณ์ มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
รý.ดร. üินิจ ผาเจริญ มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
ผý.ดร. üิยะดา ชัยเüช มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
ผý.ดร. ýิริกุล ตุลาÿมบัติ มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
รý.ดร. ÿมเกียรติ จตุรงค์ล้ำเลิý มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 

ดร. ÿุเทพ üัชรเüชýฤงคาร มĀาüิทยาลัยแม่โจ้ 
ผý.ดร. พงý์ýิริ คำขันแก้ü มĀาüิทยาลัยนĂร์ท-เชียงใĀม่ 

ดร. üารุณี โพธาÿินธุ์ มĀาüิทยาลัยนĂร์ท-เชียงใĀม่ 
ดร. ýุภากร ýิลาเกþ มĀาüิทยาลัยนĂร์ท-เชียงใĀม่ 

ผý.ดร. ÿุชาดา เมฆพัฒน์ มĀาüิทยาลัยนĂร์ท-เชียงใĀม่ 
ดร. ÿุรชัย ÿานติÿุขรัตน์ มĀาüิทยาลัยนĂร์ท-เชียงใĀม่ 

ผý.ดร. บุญฤทธิ์ ÿินค้างาม มĀาüิทยาลัยพะเยา 
ผý.ดร. üาÿนา พิทักþ์พล มĀาüิทยาลัยพะเยา 
ผý.ดร. เทียน เลรามัญ มĀาüิทยาลัยพายัพ 
Ă.ดร. ฐิติ ฐิติจำเริญพร มĀาüิทยาลัยพายัพ 

ผý.ดร. บุþราคัม ทĂงเพชร มĀาüิทยาลัยพายัพ 
ดร. ปราโมทย์ ÿิทธิจักร มĀาüิทยาลัยพิþณุโลก 
ดร. พชรดนัย üัชรธนพัฒน์ธาดา มĀาüิทยาลัยพิþณุโลก 
ผý. จันทร์จิตร เธียรÿิร ิ มĀาüิทยาลัยฟาร์ĂีÿเทĂร์น 

ผý.ดร. พงý์กร จันทราช มĀาüิทยาลัยฟาร์ĂีÿเทĂร์น 
ดร. ÿุพัฒนüรี ทิพย์เจริญ มĀาüิทยาลัยฟาร์ĂีÿเทĂร์น 

รý.ดร. üรüิทย์ นิเทýýิลป์ มĀาüิทยาลัยมĀาจุāาลงกรณราชüิทยาลัย 
ผý.ดร. ýิลาüัฒน์ ชัยüงý์ มĀาüิทยาลัยมĀาจุāาลงกรณราชüิทยาลัย 
ผý.ดร. üันüิÿาข์ ปั้นýักดิ์ มĀาüิทยาลัยมĀิดล 
ผý.ดร. ÿุชาดา ÿานุÿันต์ มĀาüิทยาลัยราขภัฏบุรีรัมย์ 
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Ă. พüงเบý พüงแก้ü มĀาüิทยาลัยราชภัฎเชียงใĀม่ 
ผý. มนัÿüี บุราณýรี มĀาüิทยาลัยราชภัฎเลย 

ผý.ดร. กรüีร์ ชัยĂมรไพýาล มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. จักรปรุāĀ์ üิชาĂัครüิทย์ มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 

ผý. จิตติคุณ นิยมÿิริ มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. จินดาภา ýรีÿำราญ มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. ชนินทร์ มĀัทธนชัย มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. ชยานนท์ ÿüัÿดีนฤนาท มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 
รý.ดร. ธรรมกิตติ์ ธรรมโม มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. พราüพรรณ Ăาÿาÿรรพกิจ มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 

ดร. ภูเบý พüงแก้ü มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. ýุภฤกþ์ ธาราพิทักþ์üงý์ มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 
รý.ดร. ÿราüุฒิ ÿมนาม มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 
รý.ดร. ÿามารถ ใจเตี้ย มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. ÿายฝน แÿนใจพรม มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 
รý.ดร. ÿุทธินันท์ ชื่นชม มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 
ผý.ดร. ÿุรชัย ณรัฐ จันทร์ýรี มĀาüิทยาลัยราชภัฏเชียงใĀม่ 

ดร. จตุรงค์ ÿü่างüงý์ มĀาüิทยาลัยราชภัฏเลย 
ผý.ดร. นิจพร ณ พัทลุง มĀาüิทยาลัยราชภัฏบุรีรัมย์ 

ผý. üÿันต์ ปüนปันüงý์ มĀาüิทยาลัยราชภัฏพิบูลÿงคราม 
ผý.ดร. ณัฐนันท์ ฐิติยาปราโมทย์ มĀาüิทยาลัยราชภัฏลำปาง 
ผý.ดร. รัชฎาภรณ์ ทĂงแป้น มĀาüิทยาลัยราชภัฏลำปาง 
รý.ดร. ýิริกร Ă่ินคำ มĀาüิทยาลัยราชภัฏลำปาง 
ผý.ดร. Āฤทัย ไทยÿุชาติ มĀาüิทยาลัยราชภัฏลำปาง 
ผý.ดร. บุญโรม ÿุüรรณพาĀุ มĀาüิทยาลัยÿงขลานครินทร์ 
ผý.ดร. พูลýักดิ์ โกþียาภรณ์ ÿำนักงานÿภานโยบายการĂุดมýึกþา 

üิทยาýาÿตร์ üิจัยและนüัตกรรมแĀ่งชาติ 
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ค ำÿั่ง มĀำüิทยำลัยเทคโนโลยีรำชมงคลล้ำนนำ 
ที่             / ๒๕๖๘ 

เรื่Ăง  แต่งตั้งคณะกรรมกำรด ำเนินงำน 
กำรประชุมüิชำกำรüิจัยและนüัตกรรมÿร้ำงÿรรค์ ครั้งที่ ๑๑ ประจ ำปี ๒๕๖๘ 

The 11th Conference on Research and Creative Innovations (11th CRCI 2025) 
-------------------------------------------------------- 

ตำมที่มĀำüิทยำลัยเทคโนโลยีรำชมงคลล้ำนนำ ในฐำนะฝ่ำยเลขำนุกำรกำรจัดงำนประชุม 
üิชำกำรüิจัยและนüัตกรรมÿร้ำงÿรรค์ โดยมีÿมำคมÿ่งเÿริมนüัตกรรมและกำรประดิþฐ์ไทย เป็นÿมำคมĀลัก  
ในกำรจัดกำรประชุม โดยร่üมกับเครืĂข่ำย ÿมำคมกำรค้ำผู้ประกĂบกำรผลิตเครื่Ăงจักรชิ้นÿ่üนโลĀะ 
และĂุตÿำĀกรรมÿนับÿนุนไทย ÿมำพันธ์เĂÿเĂ็มĂีไทย ÿมำคมÿ ำนักงำนÿĂบบัญชีไทย ÿมำคมนักบัญชีไทย 
ÿมำคมกำรค้ำธุรกิจÿื่Ăÿิ่งพิมพ์ภำคเĀนืĂ และเครืĂข่ำยมĀำüิทยำลัย มĀำüิทยำลัยแม่โจ้ มĀำüิทยำลัย  
มĀำจุāำลงกรณ์รำชüิทยำลัย üิทยำเขตเชียงใĀม่ มĀำüิทยำลัยรำชภัฏเชียงใĀม่ มĀำüิทยำลัยเชียงใĀม่ 
มĀำüิทยำลัยฟำร์ĂีÿเทĂร์น มĀำüิทยำลัยพำยัพ มĀำüิทยำลัยนĂร์ท -เชียงใĀม่ มĀำüิทยำลัยพิþณุโลก 
มĀำüิทยำลัยรำชภัฏล ำปำง ในกำรจัดกำรประชุมüิชำกำรüิจัยและนüัตกรรมÿร้ำงÿรรค์ (CRCI)  ซึ่งจัดมำแล้ü 
๑๐ ครั้ง จึงก ำĀนดใĀ้มีกำรจัดประชุมüิชำกำรüิจัยและนüัตกรรมÿร้ำงÿรรค์ ครั้งที่ ๑๑ ประจ ำปี ๒๕๖๘ 
The 11 th Conference on Research and Creative Innovations (11 th CRCI 2025) ในüันที่ ๗  - ๘ 
ÿิงĀำคม ๒๕๖๘ ผ่ำนระบบĂĂนไลน์ ณ มĀำüิทยำลัยเทคโนโลยีรำชมงคลล้ำนนำ จังĀüัดเชียงใĀม่  

เพ่ืĂใĀ้กำรด ำเนินงำนกำรจัดประชุมüิชำกำรดังกล่ำüเป็นไปด้üยคüำมเรียบร้Ăย ĂำýัยĂ ำนำจ 
ตำมคüำมในมำตรำ ๒๔ และมำตรำ ๒๗ แĀ่งพระรำชบัญญัติมĀำüิทยำลัยเทคโนโลยีรำชมงคล พ.ý.๒๕๔๘ 
และค ำÿั่งÿภำมĀำüิทยำลัยเทคโนโลยีรำชมงคลล้ำนนำ ที่ ๒๓๓/๒๕๖๘ ลงüันที่ ๕ กุมภำพันธ์ ๒๕๖๘ 
เรื่Ăง แต่งตั้งรักþำรำชกำรแทนĂธิกำรบดี จึงขĂแต่งตั้งคณะกรรมกำรตำมรำยชื่Ăดังต่Ăไปนี้ 

คณะกรรมการอ านวยการ 
ประกĂบด้üย 
๑. รĂงýำÿตรำจำรย์üิเชþฐ ทิพย์ประเÿริฐ ประธำนกรรมกำร 
๒. ผู้ช่üยýำÿตรำจำรย์Ăนนท์ น ำĂิน รĂงประธำนกรรมกำร 
๓. รĂงýำÿตรำจำรย์ธีระýักดิ์ Ăุรัจนำนนท์ กรรมกำร 
๔. ผู้ช่üยýำÿตรำจำรย์พิÿิþฐ์ üิมลธนÿิทธิ์ กรรมกำร 
๕. ผู้ช่üยýำÿตรำจำรย์ÿมเกียรติ üงþ์พำนิช กรรมกำร 
๖. นำยĂัคค์ÿัจจำ ดüงÿุภำÿิญจ์ กรรมกำร 
๗. ผู้ช่üยýำÿตรำจำรย์บรรเจิด แÿงจันทร์ กรรมกำร 
๘. นำงýýิพัชร์ ÿันกลกิจ กรรมกำร 
๙. ผู้ช่üยýำÿตรำจำรย์ระพินทร์ üรำภัชระ กรรมกำร 
๑๐. นำงÿำüพรพิพัฒน์ ทĂงปรĂน กรรมกำร 
๑๑. ผู้ช่üยýำÿตรำจำรย์เพรำพิลำÿ  ประÿิทธิ์บุรีรักþ์ กรรมกำร 

๑๒. ผู้ชü่ยýำÿตรำจำรย์... 
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สารบัญ 
ผลงานสร้างสรรค์

รหัสบทความ ชื่อบทความ หน้าที ่
Contest-15 โคมไฟเครื่องจักสานพลังงานจากแสงอาทิตย์ 1 - 4 
Contest-95 การประยุกต์ลวดลายผ้าทอกะเหรี่ยงย้อมสีธรรมชาติสู่แฟชั่นร่วมสมัย 5 - 8 

ผลงานนวัตกรรม 

รหัสบทความ ชื่อบทความ หน้าที ่
Contest-45 ระบบบำบัดกลิ่นแบบชีวภาพ 9 - 12 
Contest-75 ต้นแบบสถานีตรวจวัดสภาพอากาศโดยใช้เทคโนโลยี LoRaWAN เพ่ือ

สนับสนุนการเพาะปลูกอโวคาโดมูลค่าสูงในพื้นที่จังหวัดตาก 
13 - 17 

Contest-84 ช้างฝุ่น 18 - 23 
Contest-117 การพัฒนาทักษะการแต่งคำประพันธ์ไทยด้วยบอร์ดเกมปริศนาคำทาย 

“ผะหมี” : ร้อยกรองปริศนา หรรษาฉันทลักษณ์ไทย 
24 - 32 

ผลงานสิ่งประดิษฐ์ 

รหัสบทความ ชื่อบทความ หน้าที ่
Contest-71 หุ่นยนต์ขับเคลื่อนทุกทิศทาง swerve drive 33 - 36 
Contest-83 หุ่นยนต์ติดตามบุคคลแบบอัตโนมัติโดยการมองเห็น 37 - 40 
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ชื่อผลงาน (ภาษาไทย) 
โคมไฟเครื่องจักสานพลังงานจากแสงอาทิตย์ 

ชื่อผลงาน (ภาษาอังกฤษ) 
Solar Powered Wicker Lamp 

บทคัดย่อ และคำสำคัญ 
เครื่องจักสาน นับว่าเป็นงานหัตถกรรมท้องถิ่นที่อยู่คู่กับวิถีชีวิตของคนไทยมาตั้งแต่โบราณ เนื่องจาก

ชีวิตความเป็นอยู่ในแบบสังคมเกษตรกรรมที่พึ่งพาธรรมชาติจำเป็นต้องใช้อุปกรณ์เครื่องมือในการดำรงชีพ 
เช่น เครื่องใช้ในครัวเรือน อุปกรณ์ในการจับสัตว์น้ำเพื่อนำมาเป็นอาหารในการดำรงชีพ ฯลฯ ซึ่งเกิดจากการ
นำเอาไม้ไผ่มาสานหรือขัดให้เกิดเป็นภาชนะในการห่อหุ้มเพื่อใช้ในสถานการณ์ต่างกันออกไป (จิราพร  มะโน
วัง, 2560 : 927) นอกจากจะใช้เป็นเครื ่องอำนวยความสะดวกในการดำรงชีพแล้ว ปัจจุบันยังถูกนำมา
ประยุกต์ใช้เหมาะสมกับยุคสมัย เช่น ทำเครื่องเรือน เฟอร์นิเจอร์ ตะกร้า ของตกแต่งบ้านจากเครื่องจักสาน 
รวมถึงดัดแปลงการสานการจักไปสู ่ผลิตภัณฑ์ต่างๆ อีกมากมาย โดยปรับเปลี่ยนจากการผลิตเพื ่อใช้ใน
ครัวเรือนกลายมาเป็นผลิตเพื่อจำหน่าย โดยในปัจจุบันได้มีผู้ประกอบการ กลุ่มธุรกิจชุมชน วิสาหกิจชุมชน 
ฯลฯ เป็นผู้ผลิตและสร้างสรรค์งานเครื่องจักสาน และแปรรูปผลิตภัณฑ์เครื่องจักสานออกมาอย่างต่อเนื่องเพ่ือ
จำหน่าย ทั้งในประเทศ และสามารถส่งออกไปยังต่างประเทศ ด้วยเหตุนี้ ผู ้วิจัยจึงเล็งเห็นถึงความสำคัญ
การศึกษาภูมิปัญญาและพัฒนาผลิตภัณฑ์ด้านหัตถกรรมเครื่องจักสานพ้ืนบ้านของผู้สูงอายุเ พ่ือเข้าสู่มาตรฐาน
ผลิตภัณฑ์ชุมชน ตำบลเวียงเหนือ อำเภอเวียงชัย จังหวัดเชียงราย เพ่ือสืบทอดภูมิปัญญาท้องถิ่นงานหัตถกรรม 
และเพื่อพัฒนาเข้าสู่มาตรฐานผลิตภัณฑ์ชุมชนให้คงอยู่จากรุ่นสู่รุ่น นำไปสู่การพัฒนาเศรษฐกิจชุมชนทำให้
ชุมชนโดยเฉพาะผู้สูงอายุมีรายได้เพิ่มและมีรายได้ต่อเนื่องทุกเดือน รวมถึงรองรับการท่องเที่ยวชุมชน พร้อม
ทั้งนำไปเผยแพร่แก่ผู้สนใจต่อไป 

งานหัตถกรรมเป็นการประดิษฐ์สิ่งของเครื่องมือเครื่องใช้ต่างๆ ที่มีคุณค่าจากภูมิปัญญาโดยใช้วัสดุ
ธรรมชาติที่มีเอกลักษณ์เฉพาะชุมชนของตนและพัฒนามาเป็นสินค้าหนึ่งตำบลหนึ่งผลิตภัณฑ์ของชุมชนต่างๆ 
ในแต่ละภูมิภาคของประเทศ การพัฒนาสินค้าหนึ่งตำบลหนึ่งผลิตภัณฑ์จึงเป็นสิ่งจำเป็นต่อผู้ผลิตในแต่ละ
ท้องถิ่นที่จะต้องแสดงออกถึงคุณค่าของงานหัตถกรรมเหล่านั้นอย่างชัดเจน แสดงถึงภูมิปัญญาความเป็นอัต
ลักษณ์ และศิลปวัฒนธรรมของงานหัตถกรรมในท้องถิ่นนั้นและตอบสนองต่อความต้องการ ความพึงพอใจของ
ผู้บริโภค (ตระกูลพันธ์  พัชรเมธา, 2559 : 77)   

วิธีดำเนินงานประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์ ลงพื้นที่จัดเก็บข้อมูลเชิงคุณภาพ โดยใช้แบบสัมภาษณ์ 
เชิงลึก ใช้วิธีการเลือกกลุ่มตัวอย่างแบบเจาะจง ได้แก่ ผู้สูงอายุ อายุ 60 ปี ขึ้นไป ทั้งชายและหญิง จำนวน 20 
คน ที่สามารถตอบวัตถุประสงค์ของการวิจัยเกี่ยวกับภูมิปัญญาเครื่องจักสาน โดยลักษณะการเก็บข้อมูลเน้น
การพูดคุยแบบเป็นกันเองชวนสนทนาและเป็นธรรมชาติ พร้อมทั้งการสังเกตแบบมีส่วนร่วมในการให้ข้อมูล
ตามประเด็นคำถามที่กำหนดไว้ พร้อมทั้งร่วมกับกลุ่มจักสานในชุมชนร่วมกันวิเคราะห์เพื่อหาแนวทางในการ
พัฒนาผลิตภัณฑ์เพ่ือเข้าสู่มาตรฐานผลิตภัณฑ์ชุมชน ความต้องการของตลาด รวมถึงคัดสรรผลิตภัณฑ์การเพ่ิม
มูลค่าสำหรับผลิตภัณฑ์ และการวิเคราะห์ข้อมูลเชิงคุณภาพวิเคราะห์เนื้อหาจากการสัมภาษณ์ จัดเวที และ
ข้อมูลค้นคว้าเอกสารที่เก่ียวข้อง 

คำสำคัญ : หัตถกรรมพื้นบ้าน จักสาน พลังงานแสงอาทิตย์ 
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ผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์  
เป็นการนำไม้ไผ่มาประดิษฐ์ สร้างสรรค์จากภูมิปัญญาทุนทางวัฒนธรรมงานจักสานของผู้สูงอายุ กลุ่ม

จักสานในพื้นที่วิจัย มีความโดดเด่น สวยงาม เป็นมิตรกับสิ่งแวดล้อม ตกแต่งส่วนประกอบด้วยหลอดไฟจาก
การใช้พลังงานแสงอาทิตย์ ผลงานคงทนอยู่ได้นานโดยผ่านกระบวนการเคลือบอีพ็อกซี่เรซิ่น ( Epoxy Resin)  
คือ สารเคมีที่มีคุณสมบัติให้ความแข็งและความงาม สามารถนำมาเคลือบชิ้นงานให้มีความคงทนทั้งแสงแดด 
และความชื้น ทำความสะอาดได้ง่าย 

สรุปผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์  
การพัฒนาผลิตภัณฑ์ตามภูมิปัญญาหัตถกรรมพื้นบ้านของผู้สูงอายุตำบลเวียงเหนือเพื่อสู่มาตรฐาน

ผลิตภัณฑ์ชุมชน อำเภอเวียงชัย จังหวัดเชียงราย ผู้วิจัยร่วมกับกลุ่มผู้สูงอายุในชุมชนร่วมกันวิเคราะห์เพื่อหา
แนวทางในการพัฒนาผลิตภัณฑ์ รวมทั้งความต้องการของตลาด และคัดสรรผลิตภัณฑ์ การเพิ่มมูลค่าสำหรับ
ผลิตภัณฑ์ให้ทันสมัย และเพื่อนำผลิตภัณฑ์เข้าไปสู่มาตรฐานผลิตภัณฑ์ชุมชน ได้แก่ โคมไฟแบบตั้งโต๊ะ และ
แบบแขวน การผลิตได้มาจากทักษะการสานไม้ไผ่ตามภูมิปัญญาของผู้สูงอายุ มีเสน่ห์ที่เป็นเอกลักษณ์และ
มรดกทางวัฒนธรรม โคมไฟจากไม้ไผ่มีน้ำหนักเบา เป็นมิตรกับสิ่งแวดล้อม ใช้สำหรับการตกแต่งภายในและ
ภายนอกบ้านรวมถึงสถานประกอบการร้านอาหาร เพ่ือให้งานเครื่องจักสานภูมิปัญญาท้องถิ่นยังคงเอกลักษณ์
งานด้านจักสาน ทำให้ชุมชนโดยเฉพาะผู้สูงอายุมีรายได้เพิ่ม สอดคล้องกับวีระพงษ์  กิติวงค์ และกมลพงศ์  
รัตนสงวนวงศ์ (2561) ได้ศึกษาการวิจัยเชิงปฏิบัติการโดยใช้แนวคิดการประเมินชุมชนแบบมีส่วนร่วมเพ่ือสร้าง
ความเข้มแข็งกลุ่มอาชีพสานเข่งปลาทูบ้านสันจกปก จังหวัดพะเยา พบว่า ด้านการพัฒนาผลิตภัณฑ์ทำให้มี
รูปแบบการจักสานที่หลากหลาย มูลค่าสูงขึ้น และทันสมัยมากขึ้น  

แนวทางการต่อยอดผลงาน 
1. ควรมีการพัฒนารูปแบบ และลวดลายที่ใช้สานให้หลากหลายมากข้ึน
2. ควรมีการสนับสนุนให้มีการถ่ายทอดภูมิปัญญาเครื่องจักสานอย่างต่อเนื่องโดยจัดทำเป็นหลักสูตร

“หลักสูตรภูมิปัญญาหัตถกรรมท้องถิ่น” และนำมาสู่การจัดการเรียนการสอนในสถานศึกษาเกี่ยวกับงาน
หัตถกรรมท้องถิ่น 

3. หาช่องทางการจำหน่ายในอนาคตด้วยความก้าวหน้าอย่างต่อเนื่องของวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี
และการให้ความสำคัญกับการปกป้องสิ่งแวดล้อม วัสดุโคมไฟไม้ไผ่อาจมีแนวโน้มการพัฒนาและนวัตกรรม
ดังต่อไปนี้ การทดแทนวัสดุที่ยั ่งยืน การใช้วัสดุที่ย่อยสลายได้ทางชีวภาพ ฯลฯ แนวโน้มการพัฒนาและ
นวัตกรรมในอนาคตเหล่านี้จะช่วยส่งเสริมการพัฒนาโคมไฟจากไม้ไผ่ที่หลากหลายให้ผู้คนมีตัวเลือกหลอดไฟ
คุณภาพสูงและเป็นมิตรกับสิ่งแวดล้อมมากข้ึน 

ผลการใช้ประโยชน์ 
1. ได้องค์ความรู้ภูมิปัญญาทางด้านหัตถกรรมเครื่องจักสานพื้นบ้านของผู้สูงอายุใน ตำบลเวียงเหนือ

อำเภอเวียงชัย จังหวัดเชียงราย ที่สามารถนำไปเผยแพร่แก่ชุมชน องค์กร และสถานศึกษา 
2. ส่งเสริมให้กลุ่มหัตถกรรมเครื่องจักสานมีรายได้เพ่ิมขึ้น
3. ต่อยอดภูมิปัญญาท้องถิ่นนำไปสู่การพัฒนาองค์ความรู้ให้เกิดประโยชน์ในเชิงธุรกิจ

ผู้ใช้ประโยชน์  
กลุ่มหัตถกรรมเครื่องจักสานตำบลเวียงเหนือ อำเภอเวียงชัย จังหวัดเชียงราย และในจังหวัดเชียงราย 
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การอ้างอิง/บรรณานุกรม 
จิราพร  มะโนวัง. 2560. การพัฒนาผลิตภัณฑ์เครื่องจักสานเพื่อเข้าสู่มาตรฐานผลิตภัณฑ์ชุมชน. การประชุม 

วิชาการระดับชาติ “นเรศวรวิจัย” ครั้งที่ 13 : วิจัยและนวัตกรรมขับเคลื่อนเศรษฐกิจและสังคม. 927. 
ตระกูลพันธ์  พัชรเมธา. (2559). ผลิตภัณฑ์หัตถกรรมกับการพัฒนาสู่สินค้าหนึ่งตำบลหนึ่งผลิตภัณฑ์ สาขาวิชา 

ออกแบบอุตสาหกรรม คณะศิลปกรรมและสถาปัตยกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคล
ล้านนา วารสารมหาวิทยาลัยศิลปากร ฉบับภาษาไทย 36(1), 67-80,  

ปราณี  ตันตยานุบุตร. (2551). ภูมิปัญญาไทย. กรุงเทพมหานคร : โรงพิมพ์มหาวิทยาลัยธุรกิจบัณฑิตย์. 6. 
วีระพงษ์  กิติวงค์ และ กมลพงศ์  รัตนสงวนวงศ์ . 2561. การวิจัยเชิงปฏิบัติการโดยใช้แนวคิดการประเมิน 

ชุมชนแบบมีส่วนร่วมเพ่ือสร้างความเข้มแข็งกลุ่มอาชีพสานเข่งปลาทูบ้านสันจกปก จังหวัดพะเยา. 
วารสารวิจัยเพื่อการพัฒนาเชิงพ้ืนที่ 10(4), 306 - 329. 

ศิรประภา โคบายาชิ. 2555. การจัดการองค์ความรู้ภูมิปัญญาท้องถิ่นด้านการจักสานผลิตภัณฑ์จากผักตบชวา 
ของกลุ่มแม่บ้านหมู่บ้านต๋อมดง ตำบลบ้านต๋อมอำเภอเมือง จังหวัดพะเยา. วารสารวิจัยเพื่อการ 
พัฒนาเชิงพ้ืนที่ 4(4), 21 - 35. 

ชื่อ-สกุล (เจ้าของผลงาน) 
* จิราพร มะโนวัง สาขาวิชาคหกรรมศาสตร์ คณะสังคมศาสตร์ ตำบลบ้านดู่ อำเภอเมือง จังหวัดเชียงราย
รหัสไปรษณีย์ 57100
1  วาสนา เสภา สาขาวิชาคหกรรมศาสตร์ คณะสังคมศาสตร์ ตำบลบ้านดู่ อำเภอเมือง จังหวัดเชียงราย 
รหัสไปรษณีย์ 57100 
1  ณัฐวุฒิ เงาะหวาน สาขาวิชาคหกรรมศาสตร์ คณะสังคมศาสตร์ ตำบลบ้านดู่ อำเภอเมือง จังหวัดเชียงราย 
รหัสไปรษณีย์ 57100 
*E-mail, g.jiraporn1@gmail.com เบอร์โทรศัพท์ 089 757 7498 (เจ้าของผลงาน)
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   การลงพ้ืนที่และสัมภาษณ์กลุ่มตัวอย่าง    การวเิคราะห์เพ่ือหาแนวทางในการพัฒนาผลิตภัณฑ์  
  ทีมวิจัยร่วมกับกลุ่มจักสาน 

       โคมไม้ไผ่จักสานและอีพ็อกซ่ีเรซิ่น   หลอดไฟโซล่าเซลล์ 

โคมไฟเครื่องจักสานพลังงานจากแสงอาทิตย์แบบตั้งโต๊ะ 

โคมไฟเครื่องจักสานพลังงานจากแสงอาทิตย์แบบแขวน 
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ชื่อผลงาน (ภาษาไทย) 
การประยุกต์ลวดลายผ้าทอกะเหรี่ยงย้อมสีธรรมชาติสู่แฟชั่นร่วมสมัย 

ชื่อผลงาน (ภาษาอังกฤษ) 
Application of Naturally Dyed Karen Woven Fabric Patterns to Contemporary Fashion 

บทคัดย่อ และคำสำคัญ 
การสร้างสรรค์นี้มุ่งเน้นการออกแบบลวดลายผ้าทอกะเหรี่ยงใหม่ในรูปแบบร่วมสมัย โดยยึดเค้าโครง

จากลวดลายดั้งเดิมของชนเผ่ากะเหรี่ยง พร้อมทั้งใช้เทคนิคการผลิตแบบดั้งเดิมของชุมชน เพ่ือรักษาอัตลักษณ์
ทางวัฒนธรรมดั้งเดิมไว้ควบคู่กับการสร้างสรรค์แฟชั่นที่ร่วมสมัย กระบวนการออกแบบและพัฒนาผลงานผ่าน
ขั้นตอนต่างๆ ได้แก่ การสืบค้นลวดลายและเทคนิคการผลิต การออกแบบลวดลายใหม่ การย้อมเส้นด้าย การ
ทอผ้า และการนำผ้าทอไปออกแบบและเป็นเครื่องแต่งกายในรูปแบบแฟชั่นร่วมสมัย ผลงานที่ได้แสดงให้เห็น
ถึงศักยภาพของศิลปหัตถกรรมพื้นบ้านในการสร้างมูลค่าเพิ่มทางเศรษฐกิจเชิงสร้างสรรค์ และสร้างความ
ตระหนักรู้ในคุณค่าของภูมิปัญญาท้องถิ่นผ่านรูปแบบแฟชั่นที่เข้าถึงคนรุ่นใหม่ 

แนวคิดที่นำมาใช้ในการสร้างสรรค์ครั้งนี้ คือ 1) แนวคิดเศรษฐกิจสร้างสรรค์ (Creative Economy) 
เน้นการใช้ความคิดสร้างสรรค์และนวัตกรรมในการเพิ่มมูลค่าทางเศรษฐกิจ นำผ้าทอกะเหรี่ยงมาประยุกต์สู่
แฟชั่นร่วมสมัยเป็นตัวอย่างของการใช้ทรัพยากรทางวัฒนธรรมในการสร้างสรรค์ผลิตภัณฑ์ใหม่ 2) แนวคิดการ
ออกแบบอย่างยั่งยืน (Sustainable Design) โดยการใช้วัสดุธรรมชาติและกระบวนการผลิตที่เป็นมิตรต่อ
สิ่งแวดล้อม 3) แนวคิดการอนุรักษ์และส่งเสริมอัตลักษณ์ทางวัฒนธรรม (Cultural Identity Preservation 
and Promotion) โดยการนำลวดลายผ้าทอกะเหรี่ยงดั้งเดิมมาปรับใช้ในบริบทใหม่โดยยังคงรักษาอัตลักษณ์
ทางวัฒนธรรม เป็นการอนุรักษ์และส่งเสริมวัฒนธรรมท้องถิ่นให้ยังคงอยู่และเป็นที่รู้จักในวงกว้าง 4) แนวคิด
ศิลปะเชิงสร้างสรรค์ (Creative Art) โดยเน้นการบูรณาการความงามและคุณค่าทางวัฒนธรรมเข้ากับความคิด
สร้างสรรค์ในบริบทปัจจุบัน 5) ทฤษฎีการออกแบบแฟชั่นร่วมสมัย (Contemporary Fashion Design 
Theory) สะท้อนแนวคิด สังคม และวัฒนธรรม  

กระบวนการดำเนินงานในการสร้างสรรค์ผลงานครั้งนี้แบ่งออกเป็น 7 ขั้นตอนหลัก คือ 1) การสืบค้น
ลวดลายของผ้าทอกะเหรี่ยงจากการสัมภาษณ์ช่างทอผ้าในชุมชน เพ่ือเป็นแนวทางในการพัฒนาลวดลายใหม่ที่
ยังคงเอกลักษณ์เดิม 2) การศึกษาค้นคว้าเทคนิคการผลิตผ้าทอกะเหรี่ยงแบบดั้งเดิมในชุมชนเพื่อทำความ
เข้าใจและประยุกต์ใช้ในกระบวนการออกแบบอย่างเหมาะสม 3) การออกแบบลวดลายผ้าใหม่โดยนำเค้าโครง
ลวดลายดั้งเดิมมาปรับให้มีความร่วมสมัย สะท้อนอัตลักษณ์เดิมได้อย่างสร้างสรรค์  4) การเตรียมเส้นด้ายให้
ตรงตามลวดลายที่ออกแบบ เพื่อให้ลวดลายที่ได้มีความชัดเจนและเป็นไปตามแบบที่กำหนด  5) การย้อมสี
ธรรมชาติในท้องถิ่น โดยเน้นสีที่มีความปลอดภัยต่อผู้ใช้และเป็นมิตรต่อสิ่งแวดล้อม และเทคนิคการย้อมเพ่ือให้
ได้สีที่มีความคงทนและสม่ำเสมอ 6) การทอผ้าด้วยกี่พื้นเมืองโดยช่างทอในพื้นที่โดยคงเทคนิคการทอแบบ
ดั้งเดิม เพื่อให้ผลงานยังคงคุณค่าทางวัฒนธรรม 7) การออกแบบและผลิตเสื้อผ้าเครื่องแต่งกายในรูปแบบ
แฟชั่นร่วมสมัย โดยพิจารณาถึงองค์ประกอบของการออกแบบแฟชั่น เช่น รูปทรง (silhouette) การตัดเย็บ 
การใช้งานจริง ผลิตอย่างประณีต โดยเน้นการคงเอกลักษณ์ของลายผ้าเดิมในขณะเดียวกันกับการส่งเสริม
ภาพลักษณ์ใหม่ที่เหมาะสมกับแฟชั่นปัจจุบัน 

คำสำคัญ : ผ้าทอกะเหรี ่ยง, ย้อมสีธรรมชาติ, แฟชั ่นร่วมสมัย, อัตลักษณ์วัฒนธรรม, ศิลปะเชิง
สร้างสรรค ์
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ผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์  
จากกระบวนการสร้างสรรค์ผลงาน พบว่าการนำลวดลายและเทคนิคดั้งเดิมของผ้าทอกะเหรี่ยงมา

ยกระดับเป็นแฟชั ่นร่วมสมัย สามารถดำเนินการได้อย่างกลมกลืนและมีคุณค่า โดยใช้แนวคิดศิลปะเชิง
สร้างสรรค์เป็นกรอบในการออกแบบ ซึ่งช่วยให้ผลงานมีความร่วมสมัย มีเอกลักษณ์ และยังคงไว้ซึ่งรากทาง
วัฒนธรรม งานชิ้นนี้สะท้อนให้เห็นว่าศิลปหัตถกรรมท้องถิ่นสามารถนำไปพัฒนาต่อยอดเชิงเศรษฐกิจ สังคม 
และวัฒนธรรมได้อย่างยั่งยืน อีกทั้งเป็นการสร้างพื้นที่การมีส่วนร่วมของชุมชนในกระบวนการสร้างสรรค์ ซึ่ง
สอดคล้องกับแนวคิดเศรษฐกิจสร้างสรรค์และการอนุรักษ์วัฒนธรรมในบริบทโลกปัจจุบัน ข้อเสนอแนะจาก
ผลงานนี้ คือ การส่งเสริมให้นักออกแบบร่วมมือกับชุมชนอย่างลึกซ้ึง สร้างระบบพัฒนาองค์ความรู้ร่วมกัน และ
ต่อยอดผลิตภัณฑ์เพ่ือให้สามารถแข่งขันได้ในตลาดระดับประเทศและนานาชาติ 

ผลงานสร้างสรรค์นี้ส่งเสริมการอนุรักษ์และถ่ายทอดภูมิปัญญาท้องถิ่นของกลุ่มชาติพันธุ์กะเหรี่ยงผ่าน
การออกแบบแฟชั่นร่วมสมัย ทำให้ลวดลายผ้าทอพื้นเมืองเข้าถึงคนรุ่นใหม่ และกลายเป็นสื่อกลางทาง
วัฒนธรรมที่มีชีวิต อีกทั้งยังสามารถต่อยอดเป็นผลิตภัณฑ์เชิงพาณิชย์ที่สร้างรายได้ให้ชุมชน กระตุ้นเศรษฐกิจ
ฐานราก และส่งเสริมการมีส่วนร่วมของชาวบ้าน โดยเฉพาะกลุ่มผู้หญิงและช่างฝีมือ ท่ามกลางกระบวนการ
แลกเปลี่ยนเรียนรู้ที่มีคุณค่าทางสังคม ผลงานนี้ยังสามารถใช้เป็นกรณีศึกษาทางการศึกษาและจุดประกายการ
พัฒนาสินค้าหัตถกรรมไทยให้เติบโตอย่างยั่งยืนในระดับสากล 

ผู้ใช้ประโยชน์ 
กลุ่มทอผ้ากะเหรี่ยงบ้านนาฮ่าง ตำบลแม่ป้าก อำเภอวังชิ้น จังหวัดแพร่ 

การอ้างอิง/บรรณานุกรม 
ณัฐวุฒิ แสงสว่าง. (2562). อัตลักษณ์ทางวัฒนธรรมและการออกแบบผลิตภัณฑ์. เชียงใหม่: สำนักพิมพ์

มหาวิทยาลัยเชียงใหม่. 
วราภรณ์ จันทร์ศรี. (2563). ศิลปะเชิงสร้างสรรค์: แนวคิดและการประยุกต์ใช้ในงานออกแบบแฟชั ่น. 

กรุงเทพฯ: สำนักพิมพ์ศิลปวัฒนธรรม. 
สำนักงานส่งเสริมเศรษฐกิจสร้างสรรค์. (2563). เศรษฐกิจสร้างสรรค์: แนวคิดและการประยุกต์ใช้. กรุงเทพฯ:

สำนักงานส่งเสริมเศรษฐกิจสร้างสรรค์.  
สุภาวดี ศรีสุข. (2561). การออกแบบอย่างยั่งยืน: แนวทางและกรณีศึกษา. กรุงเทพฯ: สำนักพิมพ์วิทยพัฒน์. 
Kawamura, Y. (2005). Fashion-ology: An introduction to fashion studies. Berg. 

ชื่อ-สกุล (เจ้าของผลงาน) 
*ญาณิศา โกมลสิริโชค ที่อยู่ 128 ถนนห้วยแก้ว ตำบลช้างเผือก อำเภอเมืองเชียงใหม่ จังหวัดเชียงใหม่
รหัสไปรษณีย์ 50130 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา ที่อยู่ 128 ถนนห้วยแก้ว ตำบลช้างเผือก อำเภอเมืองเชียงใหม่ 
จังหวัดเชียงใหม่ รหัสไปรษณีย์ 50130 
E-mail : vachirapoo@yahoo.co.th เบอร์โทรศัพท์ 088 269 5459  
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ภาพที่ 1 การสืบค้นลวดลายและการทอแบบดั้งเดิม การออกแบบลวดลาย และกระบวนการ 
เตรียมเส้นด้ายก่อนทอ 
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ภาพที่ 2 การทอผ้าด้วยกี่พ้ืนเมือง การออกแบบและผลิตเสื้อผ้าเครื่องแต่งกายในรูปแบบแฟชั่นร่วมสมัย 
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ชื่อผลงาน (ภาษาไทย) 
ระบบบำบัดกลิ่นแบบชีวภาพ 
ชื่อผลงาน (ภาษาอังกฤษ) 

Biofiltration Odor Control System 

บทคัดย่อ และคำสำคัญ 
ปัจจุบันทาง บริษัท ฟาร์มครูแดง จำกัด ถูกร้องเรียนปัญหากลิ่นเหม็นรบกวน  เพื่อเป็นการแก้ไข

ปัญหาทางสิ่งแวดล้อมเรื่องกลิ่นให้ฟาร์มสามารถดำเนินกิจการต่อได้   ซึ่งนอกจากจะสามารถบำบัดลดกลิ่น
ดังกล่าวลงได้ด้วยระบบชีวภาพ  และยังสามารถทำงานได้ต่อเนื่องลดค่าใช้จ่ายในการเดินระบบเมื่อเทียบกับ
ระบบอื่น ๆ นอกจากนี้คณะนักวิจัยยังคำนึงถึงการออกแบบระบบและพัฒนาระบบในส่วนของแรงลมระบาย
ออกจากนอกเล้าให้อยู่ในเกณฑ์ท่ีไม่ส่งผลกระทบต่อการเลี้ยงในเล้าปิดตามรูปแบบเดิมที่ฟาร์มดำเนินการอยู่ใน
ปัจจุบัน 

ในกระบวนการเลี้ยงไก่ไข่จะทำให้เกิดกลิ่นเหม็นจากหลายปัจจัย อาทิเช่น น้ำที่เกิดจากการล้างทำ
ความสะอาดอุปกรณ์ภายในเล้า  สิ่งขับถ่ายทั้งปัสสาวะ มูลไก่และน้ำเสีย  นอกจากนั้นแล้วกลิ่นอีกส่วนหนึ่งจะ
ออกมากับพัดลมท้ายเล้าซึ่งเป็นพัดลมระบายอากาศในระบบโรงเรือนแบบปิด   ลมเหล่านั้นจะพัดพากลิ่น
เหม็น โดยเฉพาะบริเวณในส่วนของท้ายเล้าซึ่งเป็นทิศทางลมที่เกิดจากการระบายจะนำกลิ่นที่หลงเหลือภายใน
โรงเรือนออกมาด้วย ซึ่งนำพาเอากลิ่นที่เกิดจากมูลไก่ไข่ทั้งก๊าซแอมโมเนีย ก๊าซไฮโดรเจนซัลไฟด์ และก๊าซ
คาร์บอนไดออกไซด์   ก๊าซเหล่านี้จะมีผลกระทบต่อการเจริญเติบโตและการให้ผลผลิตของไก่ไข่ รวมทั้งสุขภาพ
ของผู้ปฏิบัติงานในโรงเรือนนั้นด้วย การระบายอากาศออกช่วยให้ก๊าซต่าง ๆ ภายในโรงเรือนลดลง แต่มวล
อากาศดังกล่าวหากปล่อยออกโดยไม่ได้รับการบำบัดลดกลิ่นเหม็นลงจะทำให้เกิดผลกระทบต่อสภาพแวดล้อม
ทางอากาศทั้งภายในฟาร์มเองและชุมชนล้อมข้าง   หากไม่ได้รับการแก้ไขอย่างถูกต้องปัญหาอาจทวีความ
รุนแรงจนส่งผลให้ฟาร์มไม่สามารถประกอบกิจการในพ้ืนที่ปัจจุบันต่อได้ 

 จากเหตุผลดังกล่าวทางผู้ประกอบการจึงร่วมมือกับคณะนักวิจัยในการหาวิธีการจัดการปัญหาที่เกิด
จากกลิ่นเหม็นที่ระบายออกทางท้ายโรงเรือนเลี้ยงไก่ไข่แบบปิด  โดยมีแนวคิดในการเลือกใช้เทคโนโลยีที่ไม่
ซับซ้อนดูแลง่ายและไม่ต้องเสียค่าใช้จ่ายในการเดินระบบสูง  ระบบที่เลือกคือระบบบำบัดกลิ่นแบบชีวภาพ 
ก่อสร้างต่อจากท้ายพัดลมระบายอากาศด้านข้างเป็นสแลน โดยในห้องจะมีระบบสเปรย์ละอองน้ำ ควบคุมรอบ
การทำงานผ่านระบบควบคุมไฟฟ้าเพื่อสั่งการทำงานให้สเปรย์ละอองน้ำตามรอบเวลาเพื่อให้จุลินทรีย์จับกับ
ก๊าซแอมโมเนีย รวมไปถึงการให้ความชื้นกับมีเดียที่ใช้เป็นตัวกลางยึดเกาะจุลินทรีย์ รวมทั้งสร้างสภาวะที่
เหมาะสมไม่ชื้นแฉะหรือแห้งจนเกินไปเอ้ือต่อการเจริญเติบโตและเหมาะแก่การทำงานของจุลินทรีย์   กลิ่นต่าง 
ๆ ที่ถูกระบายออกจากภายในโรงเรือนจะวิ่งผ่านมีเดียซึ่งทำหน้าที่เป็นพื้นที ่ยึดเกาะของจุลินทรีย์ ทำให้
จุลินทรีย์ทำปฏิกิริยาในการย่อยสลายสารอินทรีย์ได้ดีขึ้น สารอินทรีย์ในมวลอากาศที่มีก๊าซแอมโมเนียจึงมีค่า
ลดลงส่งผลให้กลิ่นบรรเทาลงหรือหายไปในที่สุด   

ก๊าซแอมโมเนีย, ก๊าซไฮโดรเจนซัลไฟด์, ระบบบำบัดกลิ่นแบบชีวภาพ 
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ผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์ (แบบกระชับ ไม่เกิน 10 บรรทัด ประเด็นการพิจารณาประกอบด้วย) 
ระบบบำบัดกลิ ่นแบบชีวภาพ มีจุดเด่น คือ มีประสิทธิภาพในการลดกลิ ่นสูง ค่าใช้จ่ายในการ

บำรุงรักษาต่ำ ค่าใช้จ่ายในการเดินระบบไม่สูง และเทคโนโลยีไม่ซับซ้อน  และที่สำคัญคือไม่ส่งผลกระทบต่อ
สิ่งแวดล้อมจึงเป็นที่ยอมรับอย่างกว้างกว้าง รวมทั้งมีประสิทธิภาพการกำจัด (Removal efficiency) ของ
ระบบนี้อยู่ระหว่างร้อยละ 85-95 

สรุปผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์  (แบบกระชับ ไม่เกิน 10 บรรทัด ประเด็นการพิจารณา
ประกอบด้วย)   

การออกแบบระบบบำบัดกลิ่นให้สอดคล้องกับสภาพหน้างานโดยคำนึงถึงประสิทธิภาพการบำบัดกลิ่น 
รวมไปถึงอัตราการไหลของอากาศให้โรงเรือนไม่ให้ส่งผลกระทบต่อการเลี ้ยงไก่ไข่  พร้อมทั ้งประเมิน
ประสิทธิภาพของระบบบำบัด   โดยระบบบำบัดกลิ่นที่ศึกษามีหลักการทำงานโดยใช้ ระบบพ่นละอองน้ำ (บ่อ
จุลินทรีย์) ซึ่งควบคุมการทำงานผ่านระบบไฟฟ้าให้พ่นละอองน้ำเป็นรอบตามเวลาที่ กำหนด เพื่อรักษาระดับ
ความชื้นของมีเดียให้อยู่ในช่วงที่เหมาะสม ไม่เปียกชื้นหรือแห้งเกินไป ซึ่งเอื้อต่อการเจริญเติบโตและการ
ทำงานของจุลินทรีย์ กลิ่นที่ถูกระบายออกจากโรงเรือนจะถูกดักจับโดยจุลินทรีย์ที่มากับละอองน้ำ ขณะที่มีเดีย
ทำหน้าที่เป็นตัวกลางให้จุลินทรีย์ยึดเกาะ โดยตัวกลางชนิดนี้ช่วยเพิ่มพื้นที่ผิวต่อปริมาตร ทำให้มีระยะเวลา

สัมผัสและปริมาณจุลินทรีย์ที่มากขึ้น ส่งผลให้จุลินทรีย์สามารถย่อยสลายก๊าซแอมโมเนีย (NH₃) และก๊าซ
ไฮโดรเจนซัลไฟด์ ได้อย่างมีประสิทธิภาพนอกจากนี้จุลินทรีย์บางส่วนที่หลุดออกจากตัวกลางจะไหลเวี ยน
ภายในระบบ ทำให้กระบวนการบำบัดเกิดขึ้นอย่างต่อเนื่องทั้งในรูปของของเหลวและอากาศ ซึ่งช่วยลด
ปริมาณก๊าซแอมโมเนียและทำให้กลิ่นไม่พึงประสงค์บรรเทาลงหรือหมดไปในที่สุด  และควรมีการบูรณาการ
ระบบบำบัดกลิ่นเข้ากับระบบฟาร์มอัจฉริยะ (Smart Farm) โดยใช้เซ็นเซอร์ตรวจวัดคุณภาพอากาศแบบ
เรียลไทม์ เพื่อให้สามารถปรับการทำงานของระบบบำบัดกลิ่นให้เหมาะสมกับสภาวะของฟาร์ม  รวมทั้งการ
ประยุกต์ใช้ระบบนี้กับฟาร์มสุกรหรือฟาร์มโคนม ที่มีปัญหากลิ่นไม่พึงประสงค์จากของเสียสัตว์เช่นกัน เพื่อให้
เกิดการใช้งานที่หลากหลายมากขึ้น 

ระบบบำบัดกลิ ่นแบบชีวภาพ มีประสิทธิภาพในการลดกลิ ่นในรูปของก๊าซแอมโมเนียและก๊าซ
ไฮโดรเจนซัลไฟด์อยู่ที่ร้อยละ 86.16±0.02 และ 85.22±0.01 ตามลำดับ 
ผู้ใช้ประโยชน์  

1. บริษัท ฟาร์มครูแดง จำกัด
2 .ขยายผลให้แก่สมาชิกสหกรณ์ผู้เลี้ยงไก่ไข่ เชียงใหม่-ลำพูน จำกัด 

การอ้างอิง/บรรณานุกรม  
นพภาพร พานิช  แสงสันติ์ พานิช  วงศ์พันธ์ ลิมปเสนีย์  วิจิตรา จงวิศาล และวราวุธ เสือดี. 2566. 

ตำราระบบบำบัดมลพิษอากาศ. พิมพ์ครั้งที่ 7 (ฉบับปรับปรุง). โรงพิมพ์จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย กรุงเทพ. 
มานิตย์ เทวรักษ์พิทักษ์. 2536. การจัดการฟาร์มสัตว์ปีก. พิมพ์ครั ้งที ่ 4. ดาวคอมพิวกราฟฟิก 

เชียงใหม่. สำนักงานมาตรฐานสินค้าเกษตรและอาหารแห่งชาติ กระทรวงเกษตรและสหกรณ์. 2562. การ
ปฏิบัติทางการเกษตรที่ดีสำหรับฟาร์มไก่ไข่. มกษ. 6909(G)-2562. 

Chen, G., Loosdtrecht, M.C.M., Ekama, G.A. and Brdjanovic D. 2023. Biological  
Wastewater Treatment: Principles, Modelling and Design. 2nd edition. IWA Publishing. UK. 

Conti A., Costantine, M., Fusi  A., Manzando A., Guarino M. and Bacenetti J. 2021. 
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Environmental Impact of pig production affected by wet acid scrubber as mitigation 
technology. Sustainable Production and Consumption. 28; 580-890. 

Eloi Morral, David Gabriel, Antonio D. Dorado and Xavier Gamisans. 2021. A review 
of biotechnologies for the abatement of ammonia emissions. Chemosphere 273; 128606. 

EPA, 1998. U.S. EPA, Office of Air Quality Planning and Standard. 2024. Air Pollution 
Control Technology Fact Sheet. [Online]. Source http://www3.epa.gov (5 January 2024). 

Gopal, N.S., Bej, S.K. and Sinha, A.S.K. 2007. Selective catalytic oxidation of ammonia 
to nitrogen Catalysis Today, 119(1)4: 121-126. 

ชื่อ-สกุล (เจ้าของผลงาน) 
ครรชิต เงินคำคง*1,  ศิรประภา ชัยเนตร1, นันท์นภัส เงินคำคง2, ชินานาฎ วิทยาประภากร1  
และรุ่งนภา เขียววิจิตร1  
1 มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 128 ถนนห้วยแก้ว ตำบลช้างเผือก อำเมือง จังหวัดเชียงใหม่ 
50300  
2 มหาวิทยาลัยเชียงใหม่ คณะอุตสาหกรรมเกษตร สาขาวิชาเทคโนโลยีชีวภาพ 155 หมู่ 2 ตำบลแม่เหียะ 
อำเภอเมือง จังหวัดเชียงใหม่ 50100 
*Kunchit2516@rmutl.ac.th, 086-1847248
*หัวหน้าหน่วยวิจัย เทคโนโลยีสะอาดและเทคโนโลยีอัจฉริยะเพ่ือสิ่งแวดล้อม

แบบระบบบำบัดกลิ่นแบบชีวภาพ 
ระบบบำบัดกลิ่นแบบชีวภาพ เป็นการพัฒนามาจากระบบบำบัดกลิ่นแอมโมเนียแบบชีวภาพ 
กำลังยื่นขอจดอนุสิทธิบัตร ประเภทสิ่งประดิษฐ์ 
คำขอรับเลขท่ี 2303001721 
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ภาพระบบบำบัดกลิ่นแบบชีวภาพ 

ระบบสเปรย์จุลินทรีย ์

ระบบไฟฟ้าควบคุมการทำงานของระบบ 

บ่อจุลนิทรีย์ ขนาด 1,000 ลิตร 
วัสดุตัวกลาง 
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ชื่อผลงาน (ภาษาไทย) 
ต้นแบบสถานีตรวจวัดสภาพอากาศโดยใช้เทคโนโลยี LoRaWAN เพ่ือสนับสนุนการเพาะปลูกอโวคาโดมูลค่าสูง

ในพ้ืนที่จังหวัดตาก 
ชื่อผลงาน (ภาษาอังกฤษ)   

A Prototype of a Weather Monitoring Station Using LoRaWAN Technology to Support High-
Value Avocado Cultivation in Tak Province 

บทคัดย่อ และคำสำคัญ 
การเพาะปลูกอะโวคาโดในพื้นที่สูงของจังหวัดตากมีความอ่อนไหวต่อความแปรปรวนของสภาพ

อากาศ ทำให้เกษตรกรประสบปัญหาในการวางแผนการผลิต งานวิจัยนี้จึงมุ่งพัฒนาต้นแบบสถานีตรวจวัด
สภาพอากาศด้วยเทคโนโลยี LoRaWAN ที่สามารถส่งข้อมูลระยะไกลได้แม้ไม่มีอินเทอร์เน็ต โดยใช้ระบบ IoT 
และ Dashboard เพื ่อนำเสนอข้อมูลแบบเรียลไทม์ วัตถุประสงค์หลักคือเพื ่อช่วยสนับสนุนการจัดการ
เพาะปลูกอะโวคาโดอย่างแม่นยำ ลดความเสี่ยงจากภัยธรรมชาติ และเพ่ิมผลผลิตเชิงเศรษฐกิจ 

แนวคิดที่ใช้ในการประดิษฐ์ผลงานนี้อิงจากเทคโนโลยี  Internet of Things (IoT) ร่วมกับเครือข่าย 
LoRaWAN ซึ่งเป็นเทคโนโลยีสื่อสารแบบ Low Power Wide Area Network (LPWAN) ที่สามารถส่งข้อมูล
ได้ระยะไกล กินพลังงานต่ำ เหมาะสำหรับพื้นที่ห่างไกล เช่น พ้ืนที่ปลูกอะโวคาโดในจังหวัดตากที่ไม่มีสัญญาณ
อินเทอร์เน็ตครอบคลุม โดยระบบสามารถตรวจวัดสภาพอากาศได้ทั้งอุณหภูมิ ความชื้น ลม ฝน และแสงแดด 
และนำข้อมูลมาแสดงผลแบบเรียลไทม์ผ่าน Looker Studio บนระบบคลาวด์ ซึ่งยังประยุกต์ใช้พลังงานจาก
แสงอาทิตย์เพื่อให้สามารถใช้งานในพื้นที่นอกเขตไฟฟ้าได้อย่างยั่งยืน สอดคล้องกับแนวทางเกษตรอัจฉริยะ 
(Smart Farming) และการจัดการฟาร์มแบบแม่นยำ (Precision Agriculture) ที่มุ่งเน้นการใช้ข้อมูลเพื่อวาง
แผนการเพาะปลูก ลดความเสี่ยง และเพิ่มประสิทธิภาพการผลิต โดยเฉพาะกับพืชเศรษฐกิจมูลค่าสูงอย่างอะ
โวคาโดในพื้นที่ภูเขาของจังหวัดตาก 

การพัฒนาต้นแบบสถานีตรวจวัดสภาพอากาศโดยใช้เทคโนโลยี LoRaWAN เป็นงานวิจัยเชิงทดลองที่
ออกแบบมาเพื่อรองรับการใช้งานในพื้นที่ปลูกอะโวคาโดจังหวัดตาก ซึ่งมีข้อจำกัดด้านไฟฟ้าและอินเทอร์เน็ต 
ระบบประกอบด้วยเซนเซอร์ 5 ชนิด สำหรับวัดฝน ลม แสง อุณหภูมิ และความชื้น โดยใช้บอร์ด NodeMCU 
ESP8266 และ Heltec ESP32S3 เชื่อมต่อกับเครือข่าย LoRaWAN เพ่ือส่งข้อมูลไปยัง Gateway และบันทึก
ใน Google Sheets ก่อนแสดงผลผ่าน Looker Studio ระบบใช้พลังงานจากโซล่าเซลล์ ทำให้ใช้งานได้อย่าง
ต่อเนื่องแม้ในพื้นที่ห่างไกล ผลการใช้งานจริงแสดงให้เห็นว่าระบบมีเสถียรภาพ สามารถแสดงข้อมูลแบบ
เรียลไทม์ และช่วยเกษตรกรวางแผนจัดการแปลงได้อย่างแม่นยำ ลดความเสี่ยงจากสภาพอากาศแปรปรวน 
และสนับสนุนแนวทางเกษตรอัจฉริยะในพ้ืนที่สูงได้อย่างยั่งยืน 

คำสำคัญ: สถานีตรวจวัดอากาศ, LoRaWAN, อะโวคาโด, เกษตรอัจฉริยะ, 

ผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์ 
1. การใช้เทคโนโลยีไอโอที (IoT) ขั้นสูง และการบริหารจัดการข้อมูลด้วยระบบ Cloud Computing

สร้างนวัตกรรมการตรวจวัดสภาพอากาศที่ทันสมัยมาใช้ เทคโนโลยี LoRaWAN ซึ่งเป็นเครือข่ายไร้สายใช้
พลังงานต่ำ ข้อมูลสภาพอากาศที่ได้รับการเก็บรวบรวมจะถูกส่งระบบคลาวด์ ทำให้สามารถเ ก็บข้อมูล 
วิเคราะห์ และแสดงผลผ่าน Web Application 
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2. การออกแบบที่เหมาะสมกับพื้นที่เฉพาะ และการลดความเสี ่ยงและเพิ่มประสิทธิภาพในการ
เพาะปลูก ออกแบบมาเพื่อรองรับสภาพภูมิอากาศและความต้องการเฉพาะของพื้นที่อำเภอพบพระ จังหวัด
ตาก  

3. การสนับสนุนวิสาหกิจชุมชน และตอบสนองต่อเป้าหมายการพัฒนาอย่างยั่งยืน (SDGs) เสริมสร้าง
ความเข้มแข็งให้กับวิสาหกิจชุมชนองค์อินทร์ โดยการทำงานร่วมกับชุมชนและการฝึกอบรมและการสนับสนุน
นวัตกรรมและยั่งยืน 

สรุปผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์ 
การประดิษฐ์ต้นแบบสถานีตรวจวัดสภาพอากาศด้วยเทคโนโลยี LoRaWAN ได้รับการพัฒนาโดยอิง

จากแนวคิด IoT, LPWAN และ Smart Agriculture ซึ่งช่วยให้สามารถรวบรวมและส่งข้อมูลจากเซนเซอร์ใน
พื้นที่ห่างไกลเข้าสู่ระบบคลาวด์ได้อย่างต่อเนื่อง โดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์และแสดงผลผ่านแดชบอร์ดแบบ
เรียลไทม์ การทดสอบภาคสนามแสดงให้เห็นว่าระบบมีความเสถียร แม่นยำ และใช้งานง่าย สอดคล้องกับ
ทฤษฎีและงานวิจัยก่อนหน้า 

สิ่งประดิษฐ์ต้นแบบสถานีตรวจวัดสภาพอากาศด้วยเทคโนโลยี LoRaWAN นี้ มีประโยชน์อย่างรอบ
ด้านทั้งในระดับฟาร์ม ครัวเรือน และชุมชน โดยเฉพาะในบริบทของการเพาะปลูกอะโวคาโดในพื้นที่สูงของ
จังหวัดตาก ระบบช่วยให้เกษตรกรสามารถเข้าถึงข้อมูลสภาพอากาศแบบเรียลไทม์ นำไปปรับกา รจัดการ
เพาะปลูกให้เหมาะสม ลดความเสี่ยงจากภัยธรรมชาติ และเพิ่มประสิทธิภาพในการผลิตนอกจากนี้ยังเป็น
เครื่องมือในการพัฒนาศักยภาพเกษตรกรผ่านการถ่ายทอดองค์ความรู้ด้าน IoT และการจัดการข้อมูล ทำให้
เกิดการเรียนรู้เทคโนโลยีสมัยใหม่ และสามารถนำไปประยุกต์ใช้ในแปลงของตนได้จริง อีกทั้งยังส่งเสริม
วิสาหกิจชุมชนให้สามารถใช้เทคโนโลยีเพื่อบริหารจัดการผลผลิต ที่สำคัญสิ่งประดิษฐ์นี้ได้วางรากฐานการใช้
ข้อมูลเชิงวิเคราะห์เพ่ือการวางแผนเกษตรในระยะยาว สนับสนุนการพัฒนาเกษตรอัจฉริยะในระดับพ้ืนที่อย่าง
เป็นรูปธรรม 

ผู้ใช้ประโยชน์ (ถ้าม)ี 
เกษตรกรในพื้นที่อำเภอพบพระ จังหวัดตาก, วิสาหกิจชุมชนองค์อินทร์, มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราช

มงคลล้านนา ตาก, หน่วยงานขับเคลื่อนเชิงพ้ืนที่, นักศึกษาและนักวิจัย 
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ณัฐพงศ์ บุตรธนู. (2564). การพัฒนาระบบวัดปริมาณน้ำฝนและส่งข้อมูลผ่านระบบไร้ส ายโดยใช้พลังงาน

แสงอาทิตย์. วารสารวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี มหาวิทยาลัยมหาสารคาม, 40(2), 85-94. 
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ถิรพิรุฬห์ ทองคำวิฑูรย์. (2559). การเปรียบเทียบความแม่นยำของเซ็นเซอร์ตรวจวัดอุณหภูมิในระบบ IoT 

สำหรับสิ่งแวดล้อมที่แตกต่างกัน. วารสารวิจัยเทคโนโลยีสารสนเทศและการประยุกต์, 4(1), 12-21. 
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โครงสร้างการออกแบบ กล่องตู้ควบคุม LoRA WAN 

อุปกรณ์ภายในกล่องตู้ควบคุม LoRA WAN Dashboard แสดงผลข้อมลูแบบ Real-time 

การติดต้ังในพื้นที่โครงการวิจัย 
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ชื่อผลงาน (ภาษาไทย)  
ช้างฝุ่น 

ชื่อผลงาน (ภาษาอังกฤษ)  
ChangFoon 

บทคัดย่อ และคำสำคัญ 
ปัญหาฝุ่นละอองขนาดเล็ก PM2.5 ในจังหวัดเชียงใหม่ได้ทวีความรุนแรง ส่งผลกระทบต่อสุขภาพของ

ประชาชนทุกเพศทุกวัย การประดิษฐ์ "ช้างฝุ่น" มีวัตถุประสงค์เพื่อสร้างสรรค์อุปกรณ์ตรวจวัดและแจ้งเตือน
สถานการณ์ฝุ่น PM2.5 ที่ใช้งานง่าย เข้าถึงได้ทุกกลุ่ม โดยเฉพาะเด็ก แนวคิดหลักในการออกแบบคือการบูร
ณาการเทคโนโลยีการตรวจวัดฝุ่นและสัญญาณชีพพ้ืนฐานเข้ากับรูปลักษณ์ท่ีน่ารักและสื่อสารได้ด้วยสี 
แนวคิดและทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับการประดิษฐ์นี้ ได้แก่ หลักการทำงานของเซ็นเซอร์ตรวจวัดฝุ่น PM2.5 (Lu et 
al., 2021; Morawska et al., 2019), เทคโนโลยีการวัดความเข้มข้นออกซิเจนในเลือด (SpO2) ด้วยวิธี Pulse 
Oximetry (Jovanov et al., 2019; Lee et al., 2023), หลักการพื้นฐานของการตรวจคลื่นไฟฟ้าหัวใจ (ECG) 
(Steer et al., 2021; Yan et al., 2020), หลักการทำงานของอุปกรณ์รับฟังเสียง (Stethoscope) (Bickley 
& Szilagyi, 2021; O'Connell et al., 2020) และเทคโนโลยีการสื่อสารข้อมูลแบบไร้สายผ่านแอปพลิเคชัน
บนโทรศัพท์เคลื่อนที่ (Kumar et al., 2020; Triantafyllidis & Yannakoulia, 2019) 

วิธีการดำเนินงานประดิษฐ์นี้ประกอบด้วย การออกแบบรูปลักษณ์ของอุปกรณ์ให้เป็นรูปช้างที่มีดวงตา
สามารถแสดงสีตามระดับ PM2.5 ตามมาตรฐาน 6 สี 3 ระดับ การพัฒนาวงจรและระบบเซ็นเซอร์สำหรับ
ตรวจวัด PM2.5, SpO2 (โดยการสอดนิ้วเข้าในงวงช้าง), ECG (ผ่านการสัมผัส), และการรับฟังเสียงการหายใจ 
การพัฒนาแอปพลิเคชันบนโทรศัพท์เคลื่อนที่สำหรับแสดงผลข้อมูลแบบไร้สาย การจัดเก็บข้อมูล และการแจ้ง
เตือน (เครื่องมือที่ใช้ในการเก็บรวบรวมข้อมูล ได้แก่ ข้อมูลสเปคของเซ็นเซอร์และอุปกรณ์ทางการแ พทย์, 
ข้อมูลมาตรฐานสีและระดับความอันตรายของ PM2.5, และข้อมูลความต้องการของผู้ใช้งาน การวิเคราะห์
ข้อมูลจะเน้นไปท่ีการบูรณาการข้อมูลจากเซ็นเซอร์ต่างๆ และการแสดงผลในรูปแบบที่เข้าใจง่าย) 

คำสำคัญ: ช้างฝุ่น, PM2.5, การวัด SpO2, การวัด ECG, การวัด Heart rate, การฟังเสียงการหายใจ, 
แอปพลิเคชันสุขภาพ, smart healthcare 

ผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์  
จุดเด่นของ "ช้างฝุ่น" คือการรวมฟังก์ชันการตรวจวัด PM2.5 และสัญญาณชีพพื้นฐาน (SpO2, อัตรา

การเต้นของหัวใจจาก ECG, และเสียงการหายใจ) ไว้ในอุปกรณ์เดียวที่มีดีไซน์เป็นมิตรและใช้งานง่ายสำหรับ
ทุกเพศทุกวัย โดยเฉพาะเด็ก ความแปลกใหม่คือการแสดงผลระดับ PM2.5 ผ่านสีที่ดวงตาของช้าง ทำให้การ
รับรู้สถานการณ์เป็นไปอย่าง intuitive และการออกแบบให้สามารถวัด SpO2 ได้โดยการสอดนิ้วเข้าไปใน
งวงช้าง ซึ่งเป็นวิธีการใช้งานที่แปลกใหม่และน่าสนใจ การนำเสนอจุดเด่นนี้เป็นไปอย่างเป็นระบบโดยอธิบาย
ถึงฟังก์ชันที่หลากหลายและการออกแบบที่เป็นเอกลักษณ์ (Read et al., 2020) 

สรุปผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์ 
การประดิษฐ์ "ช้างฝุ่น" ได้นำแนวคิดด้านการออกแบบที่เป็นมิตรต่อผู้ใช้ เทคโนโลยีเซ็นเซอร์ตรวจวัด

สิ่งแวดล้อม และเทคโนโลยีทางการแพทย์แบบพกพามาบูรณาการเข้าด้วยกัน ผลลัพธ์ที่ได้คืออุปกรณ์ท่ีสามารถ
ตรวจวัด PM2.5 และสัญญาณชีพเบื้องต้นได้อย่างสะดวกและเข้าใจง่าย การแสดงผลด้วยสีและการเชื่อมต่อกับ
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แอปพลิเคชันช่วยเพ่ิมประสิทธิภาพในการสื่อสารข้อมูลและติดตามสุขภาพ ข้อเสนอแนะสำหรับการพัฒนาต่อ
ยอด ได้แก่ การเพิ่มฟังก์ชันการแจ้งเตือนเมื่อค่า PM2.5 หรือสัญญาณชีพผิดปกติ และการพัฒนาให้สามารถ
เชื่อมต่อกับระบบสุขภาพอ่ืนๆ ได้ (Kumar et al., 2020; Winters et al., 2018) 

ผลการใช้ประโยชน์ที่คาดหวังของ "ช้างฝุ่น" คือการช่วยให้ประชาชน โดยเฉพาะเด็กและผู้ปกครอง 
ตระหนักถึงสถานการณ์ฝุ่น PM2.5 และสามารถดูแลสุขภาพเบื้องต้นของตนเองได้ การมีข้อมูลสุขภาพที่
สามารถติดตามและนำไปปรึกษาแพทย์ได้ จะช่วยส่งเสริมการดูแลสุขภาพเชิงป้องกันและลดผลกระทบจาก
มลภาวะทางอากาศ 

ผู้ใช้ประโยชน์ (ถ้ามี) 
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ราชมงคลล้านนา และ นักเรียนจากโรงเรียนต่างๆที ่มาศึกษาคอสอบรมระยะสั ้นที ่ภาควิชาวิศว กรรม
อิเล็กทรอนิกส์การแพทย์ คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
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44(1), 1-17. 

Winters, N. C., et al. (2018). Participatory design of a mobile app for adolescent mental 
health: Perspectives of young people and clinicians. JMIR mHealth and uHealth, 6(12), e204. 
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Yan, Y., et al. (2020). A review of wearable ECG monitoring systems for cardiovascular 
disease management. Sensors, 20(11), 3148. 

ชื่อ-สกุล (เจ้าของผลงาน) 
ภาคภูมิ รุจิพรรณ1* 
1 ภาคภูมิ รุจิพรรณ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 128 ถ.ห้วยแก้ว ต.ช้างเผือก อ.เมืองเชียงใหม่ 
เชียงใหม่ 50300  
pakpoomruj@rmutl.ac.th, 0869155193 (เจ้าของผลงาน) 
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ส่วนประกอบของเจ้าช้างฝุ่นนั้นประกอบไปด้วย NodeMCU ซึ่งเป็น Microcontroller ที่สามารถส่งข้อมูล
มายัง แอปพลิเคชันแบบไร้สายได้,PMS5003 G5 Air Particle Dust laser Sensor หรอื เซนเซอร์วัดปริมาณ
ฝุ่น PM2.5, AD8232 ECG Sensor หรือเซนเซอร์วัดคลื่นไฟฟ้าหัวใจ สามารถว่าค่า ECG และนำมาคำนวณ
เป็น Heart rate ได,้ MAX30102 Oximeter Sensor หรือ เซนเซอร์วัดอัตราความเข้มข้นของออกซิเจนใน

กระแสเลือด และ Stethoscope สำหรับบันทึกเสียงการหายใจ 

เจ้าช้างฝุ่นจะสามารถแสดงเฉดสีที่ดวงตาได้ 6 สี ตามมาตรฐานระดับสีค่าฝุ่น PM2.5 และหากต้องการวัด
อัตราความเข้มข้นของออกซิเจนเพื่อเช็คสุขภาพปอด สามารถนำนิ้วเสียบเข้าไปที่งวงของเจ้าช้างฝุ่นได้เลย 
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หน้าตาของแอปพลิเคชันชันที่ใช้เก็บ และ แสดงข้อมูลต่างๆจากเซนเซอร์ของเจ้าช้างฝุ่นโดยประกอบไปด้วย
การเก็บข้อมูลฝุ่น PM2.5 โดยแสดงผลในรูปแบบตาราง และกราฟ, ECG, SPO2 และค่าข้อมูลสุขภาพที่สำคัญ 
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เจ้าช้างฝุ่นได้เป็นตัวอย่างในวิชาการออกแบบนวัตกรรมเพ่ือสุขภาพ และ สร้างประโยชน์ให้กับนักศึกษา
ภาควิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์การแพทย์ คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 
และ นักเรียนจากโรงเรียนต่างๆที่มาศึกษาคอสอบรมระยะสั้นที่ภาควิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์การแพทย์ 

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล้านนา 

บทความวิจัย

23

7-8  สิงหาคม  2568



รายงานสืบเนื่องการประชุมวิชาการวิจัยและนวัตกรรมสร้างสรรค์ ครั้งที่ 11 (CRCI2025)

มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลล้านนา เชียงใหม่

ชื่อผลงาน (ภาษาไทย) 
 การพัฒนาทักษะการแต่งคำประพันธ์ไทยด้วยบอร์ดเกมปริศนาคำทาย “ผะหมี” : ร้อยกรองปริศนา หรรษา

ฉันทลักษณ์ไทย  
ชื่อผลงาน (ภาษาอังกฤษ)   

Thai verse writing skill development By “Pha-Mee” : Thai verse funny puzzle 

บทคัดย่อ และคำสำคัญ 
ร้อยกรองเป็นวัฒนธรรมทางภาษาซึ่งดำรงอยู่ในวิถีชีวิตของคนในสังคมไทยมาตั้งแต่อดีต มีการ

สร้างสรรค์และสืบทอดมาจนถึงปัจจุบัน โดยการประพันธ์ร้อยกรองประเภทต่าง ๆ มีฉันทลักษณ์เป็น
องค์ประกอบสำคัญประการหนึ่ง ผู้แต่งจึงต้องรู้จักและเรียนรู้ลักษณะคำประพันธ์หรือฉันทลักษณ์เพ่ือใช้ในการ
สร้างสรรค์ งานประพันธ์ (กระทรวงศึกษาธิการ, ๒๕๖๗) ฉันทลักษณ์มีบทบาทเพื่อใช้ขับ อ่าน หรือประการ
แสดง อันเป็นเครื่องมือสร้างความบันเทิงหรือกล่อมใจให้ความรื่นรมย์ (นิตยา แก้วคัลณา , ๒๕๕๖) จึงนับว่า
การแต่งร้อยกรองเป็นสิ่งที่ควรค่าแก่การเรียนรู้และสืบทอดต่อไปในฐานะที่เป็นมรดกและวัฒนธรรมทางภาษา 
(จักรกฤษ คำพวง, ๒๕๖๕) ชวิน พงษ์ผจญ, ๒๕๖๐ ให้ความเห็นว่า การเรียนการสอนปัจจุบันการแต่งร้อย
กรองยังเน้นการแต่งตามหัวข้อหรือภาพตามกำหนด ซึ่งไม่มีความน่าสนใจ ไม่ท้าทายในการเรียน เป็นเหตุใหผู้้
แต่งคำประพันธ์ คือ ผู้เรียนไม่สนใจที่จะแต่งคำประพันธ์และมองว่าเป็นเรื ่องไกลตัวและน่าเบื่อ ทั้งที่คำ
ประพันธ์เหล่านี้มีคุณค่าและสะท้อนถึงภูมิปัญญาทางภาษาไทย 

แนวคิดและทฤษฎีที ่เกี ่ยวข้อง ประกอบไปด้วย แนวคิดเรื ่องผะหมี เรื ่องฉันทลักษณ์ไทย ซึ ่งใน
นวัตกรรมนี้ใช้ ๔ ประเภท ได้แก่ กลอน กาพย์ โคลงและฉันท์ และแนวคิดบอร์ดเกมการศึกษา 

วิธีดำเนินงานประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์ เริ่มจากแต่งคำประพันธ์ประเภทกลอน กาพย์ โคลง และ
ฉันท์ ให้เป็นผะหมีจำนวน ๔ ลักษณะ ได้แก่ พ้องเสียง สำนวนสุภาษิต ผันวรรณยุกต์ ลูกโซ่ โดยมีการศึกษา
แนวคิดการแต่งคำประพันธ์ แนวคิดของผะหมี และการทำบอร์ด เกมประกอบการสร้างนวัตกรรม จากนั้น
ตรวจสอบความถูกต้อง แล้วนำนวัตกรรมไปทดลองใช้ แล้วนำมาปรับแก้ไข พัฒนานวัตกรรมต่อไป 

คำสำคัญ ได้แก่ ๑) ผะหมี หมายถึง การเล่นปริศนาคำทายรูปแบบหนึ่ง โดยใช้ร้อยกรองประเภทต่าง 
ๆ ที่มีฉันทลักษณ์ไทยเป็นลักษณะบังคับ ๒) ฉันทลักษณ์ไทย หมายถึง ตำราที่ว่าด้วยคำประพันธ์ซึ่งครอบคลุม
ถึงลักษณะแบบแผนหรือข้อกำหนด ข้อบังคับของการแต่งคำประพันธ์ และ ๓) บอร์ดเกมการศึกษา เกม
ประเภทหนึ่งที่มีลักษณะการเล่นบนโต๊ะที่เปรียบได้กับเป็นกระดาน มีอุปกรณ์การเล่น และกติกาท่ีชัดเจน 

ผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์ 
นวัตกรรมมีจุดเด่น/ความแปลกใหม่ คือ จากการศึกษาเอกสารและรายงานการวิจัยพบว่า มีการนำ

บอร์ดเกมมาพัฒนาในการจัดกระบวนการเรียนรู้ การพัฒนาทักษะบางประการมีจำนวนมากและกำลังได้รับ
ความนิยม เช่น งานวิจัยของปิยะพงษ์ งันลาโสม, ๒๕๖๓ ได้ศึกษา เรื่อง การพัฒนาบอร์ดเกมเพื่อส่งเสริม
ผลสัมฤทธิ์ทางการเรียนรู้และเจตคติต่อการเรียนวรรณคดีไทยของนักเรียนชั้นมัธยมศึกษาปีที่ ๑ นอกจากนี้ยัง
มีงานวิจัยของพนิตนันท์ เขตวิทย์, ๒๕๖๕ ที่ได้ศึกษาเรื่อง การพัฒนาผลสัมฤทธิ์ทางการเรียนวรรณคดีเรื่อง
รามเกียรติ์ ตอนนารายณ์ปราบนนทกของนักเรียนระดับชั้นมัธยมศึกษาปีที่ ๒ ด้วยการจัดการเรียนรู ้แบบ 
Active Leaning ร่วมกับการใช้บอร์ดเกม แต่การนำบอร์ดเกมที่นำคำประพันธ์มาใช้แต่งเป็นผะหมีนั้นยังไม่
พบว่ามีผู้ใดจัดทำเป็นนวัตกรรม จึงทำให้นวัตกรรมดังกล่าวมีความแปลกใหม่ ในแง่ของการใช้ประโยชน์จาก
นวัตกรรมจะพบจุดเด่นที่ทุกคนสามารถใช้บอร์ดเกมนี้ได้ไม่จำกัดที่ผู้เรียนทั้งชั้นประถมและมัธยมเท่านั้น แต่
บุคคลอื่นที่สนใจยังสามารถใช้บอร์ดเกมนี้เพ่ือเล่นสนุกได้ เพราะผะหมีเป็นปริศนาคำทายที่ทุกคนทุกวัยเล่นได้ 

บทความวิจัย

24

7-8  สิงหาคม  2568



รายงานสืบเนื่องการประชุมวิชาการวิจัยและนวัตกรรมสร้างสรรค์ ครั้งที่ 11 (CRCI2025)

มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลล้านนา เชียงใหม่

สรุปผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์ 
ผะหมีช่วยให้เกิดความสนุกสนานได้ ดังที่ปรมาภรณ์ ลิมป์เลิศเสถียร, ๒๕๕๑ ที่กล่าวไว้ว่า การเล่นผะ

หมีเมื่อผู้ตอบได้ตอบปริศนาได้ ย่อมทำให้ผู้เรียนเกิดความสนุกสนานเพลิดเพลิน และเมื่อผะหมีมาสร้างสรรค์
เป็นบอร์ดเกมประเภทต่าง ๆ แล้ว ทำให้เกิดความน่าสนใจมากยิ่งขึ้น เพราะบอร์ดเกมเป็นเกมที่สร้างความ
สนุกสนาน ดังที่ณัชชา เจริญชนะกิจและโสมฉาย บุญญานันต์ , ๒๕๖๕ กล่าวว่า สามารถสร้างการร่วมมือและ
การมีปฏิสัมพันธ์ระหว่างกันได้ดีกว่าเกมรูปแบบอื่นในการใช้เกมรูปแบบปกติ และปาริชาต ชิ้นเจริญ, ๒๕๖๔ ที่
อธิบายว่า บอร์ดเกมช่วยสร้างความสนุกสนานและทักษะการเรียนรู้ได้ดี ซึ่งเมื่อสังเกตพฤติกรรมของนักเรียน 
พบว่า มีความสนุกสนานกับการได้เล่นบอร์ดเกมผะหมีท่ีได้สร้างสรรค์พัฒนาขึ้น 

๖.๑ นักเรียนได้เรียนรู้ฝึกฝนการแต่งบทร้อยกรองทั้ง ๔ ประเภท และได้รู้จักผะหมีจากการฝึกฝนการ
แต่งบทร้อยกรองและการทายปริศนาของคำตอบจากบอร์ดเกมผะหมี 

๖.๒ ครูได้นวัตกรรมประกอบการจัดการเรียนรู้ที่หลากหลายอันเกิดจากการลงมือปฏิบัติของนักเรียน 
๖.๓ โรงเรียนได้เป็นส่วนหนึ่งในการสนับสนุนและส่งเสริมนักเรียน บุคลากรครูที่ใช้นวัตกรรมและ

ทักษะในการแต่งบทร้อยกรอง 
๖.๔ ชุมชนและท้องถิ่นได้รับการสืบสานและต่อยอดภูมิปัญญาทางภาษาไทย ได้แก่ ร้อยกรองไทย

ประเภทต่าง ๆ และผะหมี โดยเฉพาะในจังหวัดชลบุรี ซึ่งเป็นแหล่งที่ยังพบการละเล่นของผะหมีอยู่ 

ผู้ใช้ประโยชน์ (ถ้ามี) 
คาดการณ์ผู้ใช้ประโยชน์ ได้แก่ ชมรมโจ๊กหรือผะหมีจากชุมชนพนัสนิคม จังหวัดชลบุรี ซึ่งเป็นชุมขนที่

มีการจัดโจ๊กหรือผะหมีในรูปแบบดั้งเดิม หากนำบอร์ดเกมไปประยุกต์ใช้จะทำให้ผะหมีมีความหลากหลายและ
น่าสนใจมากยิ่งขึ้น อีกท้ังครูและนักเรียนจากสถาบันการศึกษาอ่ืน ๆ ทั้งในระดับประถมศึกษาและมัธยมศึกษา
ที่มีความสนใจ สามารถนำไปปรับใช้ได้ 

การอ้างอิง/บรรณานุกรม 
กระทรวงศึกษาธิการ. (๒๕๖๗). บรรทัดฐานภาษาไทย เล่ม ๖ ฉันทลักษณ์และขนบการเขียนร้อยกรอง. 

กรุงเทพฯ : องค์การค้าของสำนักงานคณะกรรมการส่งเสริมสวัสดิการและสวัสดิภาพของครูฯ. 
ชวิน พงษ์ผจญ. (๒๕๖๐). เกมกลอน: กิจกรรมการเรียนรู้ร้อยกรองที่มากกว่าความสนุก. วารสารไทยศึกษา 

๑๓ (กรกฎาคม ๒๕๖๐) 
นิตยา แก้วคัลณา. (๒๕๕๖). สืบสรรค์ขนบวรรณศิลป์ : การสร้างสุนทรียภาพในกวีนิพนธ์ไทย. 

กรุงเทพฯ : ห้างหุ้นส่วนจำกัด เอ็มแอนด์เอ็มเลเซอร์พรินต์. 
ปิยะพงษ์ งันลาโสม. (๒๕๖๓). การพัฒนาบอร์ดเกมเพ่ือส่งเสริมผลสัมฤทธิ์ทางการเรียนรู้และเจตคติต่อการ 

เรียนวรรณคดีไทยของนักเรียนชั้นมัธยมศึกษาปีที่ ๑. วิทยานิพนธศึกษาศาสตรมหาบัณฑิต.สาขาวิชา
ว ิทยาการ เร ี ยนร ู และนว ัตกรรมการศ ึกษา .  คณะว ิทยาการ เร ี ยนร ู และ ศ ึกษาศาสตร
มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร์ 

พนิตนันท์ เขตวิทย์. (๒๕๖๕). การพัฒนาผลสัมฤทธิ์ทางการเรียนวรรณคดีเรื่องรามเกียรติ์ ตอนนารายณ์ 
ปราบนนทกของนักเรียนระดับชั้นมัธยมศึกษาปีที่ ๒ ด้วยการจัดการเรียนรู้แบบ Active Leaning 
ร่วมกับการใช้บอร์ดเกม. การค้นคว้าอิสระหลักสูตรการศึกษามหาบัณฑิต. สาขาวิชาภาษาไทย. 
มหาวิทยาลัยนเรศวร 
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ชื่อ-สกุลเจ้าของผลงาน 
1กิตติศักดิ์ ศรีเมฆ 312 หมู่ 5 ตำบลสุรศักดิ์ อำเภอศรีราชา จังหวัดชลบุรี 20110 
ชื่อ-สกุลผู้รว่ม 
1ภูมิ ลาดใจ 312 หมู่ 5 ตำบลสุรศักดิ์ อำเภอศรีราชา จังหวัดชลบุรี 20110 
1ณิชา ไทยยิ่ง 312 หมู่ 5 ตำบลสุรศักดิ์ อำเภอศรีราชา จังหวัดชลบุรี 20110 
1วริศรา คำมะปะนา 312 หมู่ 5 ตำบลสุรศักดิ์ อำเภอศรีราชา จังหวัดชลบุรี 20110 
*kittisaksrimek@gmail.com, 0981617046
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. 

นำความรู้ที่ได้จากการศึกษาจากหนังสือสารานุกรม เรื่อง ฉันทลักษณ์ไทยมาแต่งเป็นผะหมีจากบท
ร้อยกรองประเภทต่าง ๆ ได้แก่ ประเภทกลอน กาพย์ โคลง และฉันท์ ประเภทร้อยกรองละ ๒๕ บท โดย ผะ
หมีที่แต่งแบ่งประเภทเป็นแบบพ้องเสียง ประเภทลูกโซ่ ประเภทสำนวนสุภาษิต และประเภทผันวรรณยุกต์ 
โดยมีการกำหนดลักษณะของคำตอบของผะหมีไว้เพื ่อง่ายต่อการแต่งบทร้อยกรองของฉันทลักษณ์ไทย 
ตรวจสอบลักษณะบังคับว่าถูกต้องตามฉันทลักษณ์ของร้อยกรองแต่ละประเภทนั้น ๆ หรือไม่ 
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ตัวอย่าง การแต่งผะหมีจากบทร้อยกรองประเภทกลอน ชนิดกลอนสุภาพ (กลอน ๘) ซึ่งเป็นผะหมี
ประเภทพ้องคำหน้า โดยคำตอบของพยางค์หน้าของแต่ละวรรคจะเหมือนกัน ดังตัวอย่าง 

๏ สถานที่โบราณหลายร้อยปี  (โบราณสถาน) 
สิ่งของนี้หลายชั่วยุคสมัย   (โบราณวัตถุ) 
ศึกษาค้นเรื่องราวอดีตไทย  (โบราณคดี) 
ต้องย้อนไปเนิ่นนานเล่าขานมา   (โบราณกาล) 

จากตัวอย่างเป็นผะหมีประเภทพ้องคำหน้า โดยแต่งเป็นร้อยกรองประเภทกลอนสุภาพ (กลอน ๘) ซึ่ง
ประกอบไปด้วย ๑ บท ซึ่งมี ๔ วรรคตามฉันทลักษณ์ของกลอนสุภาพ ซึ่งแต่ละวรรคจะมีคำตอบที่พยางค์หน้า
จะเหมือนกัน นั่นคือ คำว่า “โบราณ” ได้แก่ โบราณสถาน โบราณวัตถุ โบราณคดี และโบราณกาล ฉะนั้น การ
สร้างสรรค์บอร์ดเกมดังกล่าวต้องมีการแต่งร้อยกรองแต่ละวรรคที่เน้นเป็นปริศนาที่ให้ผู้อ่านสามารถเชื่อมโยง
ถึงคำตอบที่เป็นพยางค์หน้า “โบราณ” เหล่านี้ที่ออกเสียงเหมือนกัน 
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ชื่อผลงาน (ภาษาไทย)  
หุ่นยนต์ขับเคลื่อนทุกทิศทาง swerve drive 

ชื่อผลงาน (ภาษาอังกฤษ)   
Robot Using Swerve Drive 

บทคัดย่อ และคำสำคัญ 
ในยุคที ่หุ ่นยนต์ต้องการทั ้งความคล่องตัวและความแม่นยำในการทำงานขั ้นสูง ในการเคลื ่อนที่ 

โครงงานนี้ได้ ท้าทายความซับซ้อนในการควบคุมระบบขับเคลื ่อน swerve drive โดยมุ่งเน้นการพัฒนา
หุ่นยนต์สี่ล้ออิสระที่สามารถเคลื่อนที่ได้อย่างอิสระทุกทิศทาง และท่ีสำคัญคือ สร้างข้ึนด้วยต้นทุนที่เข้าถึงได้ 

หัวใจสำคัญของระบบคือการบูรณาการระหว่าง Raspberry Pi 4B และ ESP32 ผ่านสถาปัตยกรรม 
ROS 2 และ Micro-ROS เพื่อควบคุมแต่ละโมดูลล้ออย่างอิสระ ซึ่งประกอบด้วยมอเตอร์ขับเคลื่อน , มอเตอร์
บังคับเลี้ยว, Rotary Encoder สำหรับการวัดมุมที่แม่นยำ, และ Counting Sensor Module เพ่ือการกำหนด
ตำแหน่งเริ ่มต้น (Homing) อย่างถูกต้องแม่นยำ นอกจากนี ้ย ังใช้เซ็นเซอร์ IMU (BNO055) เพื ่อเสริม
ความสามารถในการรักษาทิศทางการเคลื่อนที่ให้คงท่ี 

กระบวนการพัฒนาครอบคลุมตั้งแต่การคำนวณกลศาสตร์การเคลื่อนที่อย่างละเอียด, การออกแบบ 
และตั้งค่ากระบวนการ Homing ที่เชื่อถือได้, ไปจนถึงการพัฒนาอัลกอริทึมเฉพาะเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการ
เลี้ยวให้เฉียบคม และลดความคลาดเคลื่อน ผลการทดสอบภาคปฏิบัติยืนยันว่าหุ่นยนต์สามารถตอบสนอง
คำสั่งและเคลื่อนที่ได้หลากหลายรูปแบบ ทั้งการเคลื่อนที่แนวตรง แนวทแยง การหมุนรอบตัวเอง และการ
เคลื่อนที่แบบผสมผสานที่ซับซ้อน โดยแสดงให้เห็นถึง ความคลาดเคลื่อนของมุมล้อในระดับต่ำมาก และ
ความสามารถในการรักษาทิศทางได้อย่างน่าเชื่อถือ ซึ่งเป็นรากฐานสำคัญสู่การประยุกต์ใช้งานจริงในอนาคต 

คำสำคัญ: swerve drive, หุ่นยนต์เคลื่อนที่ทุกทิศทาง, ROS2, Micro-ROS, อัลกอริทึม, Encoder 

ผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์ (แบบกระชับ ไม่เกิน 10 บรรทัด ประเด็นการพิจารณาประกอบด้วย) 
จากการทดสอบภาคปฏิบัติ หุ่นยนต์ swerve drive ที่พัฒนาขึ้นแสดงสมรรถนะการควบคุมการ

เคลื่อนที่ที่มีความแม่นยำ โดยมีค่าความคลาดเคลื่อนที่สำคัญดังนี้  ในการเคลื่อนที่แนวตรง (แกน X) ค่าเฉลี่ย
ระยะเบี่ยงเบนจากเส้นทางเป้าหมายอยู่ที่ 0.02 − 0.04 เมตร และค่าเฉลี่ยความคลาดเคลื่อนของมุมสุดท้าย
ของหุ่นยนต์อยู่ที่ประมาณ ± 0.31 องศา. สำหรับการเคลื่อนที่ไปด้านข้าง (แกน Y) พบค่าเฉลี่ยระยะเบี่ยงเบน 
0.03 − 0.05 เมตร และความคลาดเคลื่อนของมุมสุดท้ายเฉลี ่ยประมาณ ± 0.35 องศา. เมื ่อทดสอบการ
หมุนรอบตัวเอง ณ จุดเดิม ค่าเฉลี่ยระยะที่จุดศูนย์กลางหุ่นยนต์เคลื่อนที่ออกจากจุดเริ่มต้น (Drift) มีค่าน้อย
เพียง 0.05 − 0.08 เมตร. ในการเคลื่อนที่แนวทแยง ค่าเฉลี่ยระยะเบี่ยงเบนจากเส้นทางอยู่ที่  0.03 − 0.07 
เมตร. สำหรับการควบคุมมุมบังคับเลี้ยวของล้อแต่ละล้อระหว่างการเคลื่อนที่รูปแบบต่างๆ นั้น โดยทั่วไปมีค่า
ความคลาดเคลื่อน (มุม Error) เฉลี่ยต่ำกว่า ± 0.8 องศาอย่างสม่ำเสมอ 
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สรุปผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์  

สิ่งประดิษฐ์หุ่นยนต์ swerve drive นี้ได้แสดงผลสำเร็จอย่างเป็นรูปธรรมถึงสมรรถนะการขับเคลื่อนที่
แม่นยำและหลากหลาย จากการทดสอบอย่างครอบคลุมพบว่าระบบสามารถควบคุมมุมล้อได้คลาดเคลื่อน
เฉลี่ยเพียง ± 0.8 องศา ส่งผลให้การเคลื่อนที่แนวตรง และแนวทแยงมีความเที่ยงตรงสูง โดยเบี่ยงเบนจาก
เส้นทางเฉลี่ย 2 − 8 เซนติเมตร และผิดพลาดระยะทางเฉลี่ย ± 5 เซนติเมตร พร้อมทั้งรักษามุมองศาของ
หุ่นยนต์ได้คลาดเคลื่อนเฉลี่ย ± 0.6 องศา การหมุนรอบตัวเองทำได้อย่างมีเสถียรภาพใกล้เคียง 360 องศา โดย
ผิดพลาดเฉลี่ย ± 2.5 องศา และเคลื่อนออกจากจุดศูนย์กลางน้อย (3−10 เซนติเมตร) นอกจากนี้ หุ่นยนต์ยัง
ตอบสนองการเคลื่อนที่แบบผสมผสานได้อย่างมีประสิทธิภาพ โดยรักษาความแม่นยำของมุมล้อและทิศทางได้
ดีแม้ในขณะเคลื่อนที่และหมุนตัวพร้อมกัน  

ผลลัพธ์ที่โดดเด่นเหล่านี้ชี้ชัดถึงความสำเร็จของระบบควบคุมและกลไกที่พัฒนาขึ้น ซึ่งพร้อมสำหรับ
การต่อยอดและประยุกต์ใช้งานจริงต่อไป 

ผู้ใช้ประโยชน์ (ถ้ามี) 
• ผู้ที่ต้องการศึกษาและทำความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงาน การออกแบบ และการควบคุมระบบ

ขับเคลื่อน swerve drive

• นักพัฒนาและผู้ประกอบการด้านหุ่นยนต์
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1) หุ่นยนต์ swerve drive
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3) หุ่นยนต์ swerve drive ของจริง 4) โมดูลล้อหุ่นยนต์ swerve drive ของจริง
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ชื่อผลงาน (ภาษาไทย) 
หุ่นยนต์ติดตามบุคคลแบบอัตโนมัติโดยการมองเห็น 

ชื่อผลงาน (ภาษาอังกฤษ)  
Vision-Based Autonomous Person-Following Robot 

บทคัดย่อ และคำสำคัญ 
ในยุคที่เทคโนโลยีมีบทบาทในชีวิตประจำวัน วิทยาการหุ่นยนต์ช่วยเพิ่มประสิทธิภาพการทำงาน 

โดยเฉพาะในภาคบริการ เช่น โรงแรมและร้านอาหาร หุ่นยนต์บริการสามารถโต้ตอบหรือทำงานได้อย่างอิสระ
โดยปราศจากการควบคุมโดยตรง จึงมีบทบาทในการยกระดับคุณภาพและความสะดวกในการให้บริการ จาก
ประเด็นดังกล่าวทางผู้จัดทำจึงพัฒนาหุ่นยนต์บริการที่สามารถติดตามบุคคลได้อัตโนมัติ โดยผสานเทคโนโลยี 
AI และระบบ ROS ผ่านการมองเห็น เพื่อนำไปสู่การใช้งานจริงในชีวิตประจำวันภายใต้สภาพแวดล้อมที่
หลากหลาย 

การทำงานของหุ่นยนต์ติดตามบุคคลแบบอัตโนมัติมี 2 ส่วนหลัก ได้แก่ การกลับสู่ ตำแหน่งเริ่มต้น 
และการตรวจจับบุคคลเป้าหมาย โดยการกลับสู่จุดเริ่มต้นใช้ระบบ ROS ร่วมกับเทคนิค SLAM เพื่อสร้างแผน
ที่ และใช้ AMCL ในการระบุตำแหน่งหุ่นยนต์บนแผนที่เดิมโดยอาศัยเซนเซอร์ เช่น LiDAR และ IMU ส่วนการ
ติดตามบุคคลใช้กล้อง Inter Realsense D435 ที่วัดความลึกแบบ Stereo Vision โดยใช้อัลกอริทึม YOLOv8 
สำหรับตรวจจับบุคคล และ DeepSort สำหรับติดตามเป้าหมายแบบเรียลไทม์ได้อย่างแม่นยำ 

การออกแบบโครงสร้างหุ่นยนต์ ออกแบบโครงสร้างหุ่นยนต์ขนาดกว้าง 0.25 m, ยาว 0.25 m และ
ความสูงจากพ้ืนอยู่ที่ประมาณ 0.803 m ให้สามารถจับภาพบุคคลที่มีความสูงไม่เกิน 1.8 m ที่ระยะ 1.8 m ได้
อย่างเหมาะสม ซึ่งในส่วนของการเชื่อมต่อส่วนต่าง ๆ ของหุ่นยนต์ได้แบ่งระบบควบคุมแบ่งเป็น 3 ส่วนหลัก 
ได้แก่ Raspberry Pi, Jetson Nano และ ESP32 DEVKITV1 โดย Raspberry Pi ทำหน้าที่ควบคุมระบบนำ
ทางและสร้างแผนที่ร่วมกับ LiDAR และ IMU ขณะที่ Jetson Nano ใช้ประมวลผลการตรวจจับและติดตาม
บุคคลผ่านกล้อง Intel RealSense D435 ส่วน ESP32 ควบคุมการเคลื่อนที่ของหุ่นยนต์ผ่านมอเตอร์ที่เชื่อม
กับ L298N โดยรับคำสั่งจาก Raspberry Pi และ Jetson Nano การสื่อสารระหว่างบอร์ด Raspberry Pi กับ 
Jetson Nano ใช้ ROS topic ส่วน ESP32 เชื่อมต่อผ่านพอร์ต USB 

คำสำคัญ: หุ ่นยนต์ต ิดตามบุคคล, ระบบปฏิบัต ิการหุ ่นยนต์ (ROS), SLAM, AMCL, YOLOv8, 
DeepSort 

ผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์ 
โครงการนี้มีความโดดเด่นในการผสานการทำงานของเทคโนโลยีหลายแขนงเข้าด้วยกันอย่างเป็น

ระบบ ได้แก่ การใช้ระบบปฏิบัติการหุ่นยนต์ (ROS) ร่วมกับเทคนิค SLAM และ AMCL เพ่ือให้หุ่นยนต์สามารถ
นำทางและกลับสู่จุดเริ ่มต้นได้อย่างแม่นยำ และการประยุกต์ใช้ AI ด้านการมองเห็นด้วย YOLOv8 และ 
DeepSort ในการตรวจจับและติดตามบุคคลแบบเรียลไทม์ พร้อมรักษาระยะห่างที่เหมาะสมผ่านกล้องวัด
ความลึก Intel RealSense D435 ความแปลกใหม่ของโครงการคือการแบ่งหน้าที่การประมวลผลระหว่าง 
Raspberry Pi, Jetson Nano และ ESP32 อย่างชัดเจน เพื ่อให้แต่ละระบบทำงานร่วมกันได ้อย ่างมี
ประสิทธิภาพ ทั้งหมดนี้ส่งผลให้หุ่นยนต์สามารถทำงานได้อย่างอัตโนมัติ รองรับการใช้งานในสถานที่จริง เช่น 
โรงแรมหรือร้านอาหาร 
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สรุปผลการประดิษฐ์หรือการสร้างสรรค์  
โครงการนี้ประยุกต์แนวคิดวิศวกรรมหุ่นยนต์ ระบบควบคุม และ AI โดยใช้ SLAM และ AMCL ใน 

ROS เพื่อระบุตำแหน่งหุ่นยนต์ในสภาพแวดล้อมจริง ร่วมกับ YOLOv8 และ DeepSort สำหรับการตรวจจับ
และติดตามบุคคลอย่างแม่นยำ หุ่นยนต์แบ่งหน้าที่ควบคุมผ่านบอร์ควบคุม Raspberry Pi, Jetson Nano 
และ ESP32 เพ่ือกระจายภาระการประมวลผลอย่างมีประสิทธิภาพ จากการทดสอบการทำงานแสดงให้เห็นว่า
หุ่นยนต์สามารถติดตามเป้าหมายและกลับสู่จุดเริ่มต้นได้แม้ในสภาพแวดล้อมที่มีสิ่งกีดขวาง 

หุ่นยนต์ต้นแบบนี ้สามารถนำไปประยุกต์ใช้งานในภาคบริการ เช่น โรงแรม ร้านอาหาร หรือ
สถานพยาบาล เพื่อช่วยติดตามหรือส่งของให้แก่บุคคลโดยไม่ต้องมีการควบคุมโดยตรง ช่วยลดภาระของ
บุคลากร และเพิ่มประสิทธิภาพในการให้บริการ อีกทั้งยังสามารถต่อยอดพัฒนาในด้าน Smart Service หรือ 
Smart Facility ในอนาคตได้ โดยอาศัยโครงสร้างระบบที่สามารถปรับขยายหรือเชื ่อมต่อกับอุปกรณ์อ่ืน
เพ่ิมเติมได้ง่ายผ่านระบบ ROS  

ผู้ใช้ประโยชน์ (ถ้ามี) 
- ผู้ที่มีความสนใจในด้านของระบบปฏิบัติการหุ่นยนต์ (Robot Operating System: ROS) 
- ผู้ที่มีความสนใจในด้านของปัญญาประดิษฐ์ (Artificial Intelligence: AI) 
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